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Caratteristiche tecniche Caratteristiche tecniche
1 Stadio

Rapporto riduzione 3,6 533 [ 90% L Stadio
. i i i 0
Coppia nominale ] ] Gioco max 30’ Rapporto riduzione | 3 4 | 5 | 8 R(Iandlmento 96%
in uscita (Nm) * Forza radiale (Fr) 100 N Coppianominale | | o | o 4 Gioco max 10
Massima coppia in 6 5 Forza assiale (Fa) 80N In uscita (Nm) Forza radl-ale (Fn) 185N
accelerazione (Nm) * Peso riduttore 0,07 Kg Massimacoppiain | o o | o  Forza assiale (Fa) ~ 150N
: accelerazione (Nm) * Peso riduttore 0,6 Kg
2 Stadi
Rapporto riduzione | 12,96 | 19,19 28,41 RG] 80% > Stadi
i i Gioco max 40’
Qopma_ nomlnal*e 6 6 6 _ Rapporto riduzione | 16 | 20 | 25 | 32 @ 40 | 64 RRERLInEe) 94%
in uscita (Nm) Forza radiale (Fr) 100N Conbi nal Gioco max 15
_ — - oppia nominale
Massima coppiain | ¢ 5 N ocEsEle () | BU inuscita (Nmy+ | 12 | 12 [ 10112 11008 radiale (Fr) 185N
accelerazione (Nm) * Peso riduttore 0,1 Kg

Massima coppiain Forza assiale (Fa) 150 N

12 | 12 | 10 | 12 | 10 8

3 Stadi accelerazione (Nm) * Peso riduttore 0,7 Kg
Rapporto riduzione | 46,65 69,07 102,27 151,42 RREIlllnlEll] 70%
Coppia nominale ] ] ] . Gioco max 50’ * Coppia massima applicabile in uscita al riduttore, indipendente dalla coppia che pud generare il motore.
in uscita (Nm) * Forzaradiale (Fr) 100 N . ,
: — . Disegno meccanico
Massima coppia in Forza assiale (Fa) 80N
i « 6 6 6 6 : 26 A 9,60
accelerazione (Nm) Peso riduttore 0,14 Kg ' 046
* Coppia massima applicabile in uscita al riduttore, indipendente dalla coppia che pud generare il motore. *@r r% 210350
Disegno meccanico o
_ T T Z &
max 250 51 ®10 15 -
F L_l:L_ A
O ]] S 126 = il @
= A | i
S T T
— L N 87
2%#
8. 8 & ® ® 8 Le quote sono espresse in mm
N @ o @
o J e N
& 12,00 i _
Codice Parlante
A Le quote sono espresse in mm
_ [ P 64 2[F]1fc]|x x]|s 2]p 2|M x x x|
Codice Parlante
[1 P 2 8f[1]cx x x|71T[T]M x x x| —
Taglia
[ -
42 Taglia 42
Taglia |  Taglia
28 |  Taglia28 | Rapporto di riduzione Codice motore
| Stadi 3 =3 Mxxx | Vedi lista motori
- : ag. 10
Stadi Rapporto di riduzione Codice motore 1 1 Stadio pag
1 1 Stadio 3 =3 Mxxx | Vedi lista motori 2 2 Stadi 100 | =100
2 2 Stadi pag. 10
3 3 Stadi 100 I =100
A
Motori abbinabili* ; ;
1 Stadio 2 Stadi
Motori abbinabili* - - : i
1 Stadio 2 Stadi 3 Stadi MA42SH33-Txx 118 129
M28SH32-Txx 85 95 106 MA42SHAT7-TxX 132 144
M28SH51-Txx 103 113 124 M42SHE0-Txx 144 155

* Curve di coppia disponibili a pag. 8 * Curve di coppia disponibilia pag. 8
.




IPG55 IPG75

Caratteristiche tecniche Caratteristiche tecniche
1 Stadio 1 Stadio
Rapporto riduzione | 3 4 ) 740N Rendimento 96% Rapporto riduzione | 3 4 5 7408 Rendimento 96%
i i Gioco max 8 i i Gioco max 8
Coppianominale | ., | 1, | 15 | 15 g _ Coppianominale |, | 55 | 35 | 58 oo ;
in uscita (Nm) Forza radiale (Fr) 300 N in uscita (Nm) Forza radiale (Fr) 1800 N
i iai Forza assiale (Fa 450 N i iai Forza assiale (Fa 1400 N
Massima coppia N2 24 24 22 20 : (Fa) Massima coppia N 40 | 45 | 50 | 45 | 40 : (Fa)
accelerazione (Nm) Peso riduttore 0,8Kg accelerazione (Nm) Peso riduttore 1,4 Kg

2 Stadi
20 | 25 28 | 35 | 40 50 | 70 | 100 Ea&lleluiice

2 Stadi
20 | 25 28 | 35 | 40 50 | 70 | 100 Ea&llelhiGiice

Rapporto riduzione 93% Rapporto riduzione 9 93%

i i Gioco max 10 i i Gioco max 10
Coppianominale ', ' 15 | 16 | 15 | 16 | 16 16 16 16 | 16 14 12 _ Coppianominale | ,o | 35 | 55 | 36 | 36 | 36 | 36 | 36 36 | 36 30 22 ,
in uscita (Nm) Forza radiale (Fr) 300 N in uscita (Nm) Forza radiale (Fr) 1800 N
i iai Forza assiale (Fa) 450 N i iai Forza assiale (Fa) 1400 N
Massima coppiain |, | 58 | 58 | 28 | 28 |28 | 28 28 | 28 28 24 @22 _ (Fa) Massima coppiain | g, | 6 ' 69 | 60 | 60 60 | 60 60 | 60 60 50 & 45 : (Fa)
accelerazione (Nm) Peso riduttore 1,8 Kg accelerazione (Nm) Peso riduttore 2,0Kg
* Coppia massima applicabile in uscita al riduttore, indipendente dalla coppia che pud generare il motore. * Coppia massima applicabile in uscita al riduttore, indipendente dalla coppia che pud generare il motore.

Disegno meccanico

Disegno meccanico

A A
045,96 060,10
12 19 % Pow o
Ij.‘ ’—%}-‘ E‘] 4 x4 (UNI6604) 5 ﬂ u |
4x$5,50 D D | h . %3550 = i
: 085,90 $ 52,00 g6 o772
p12k6 || 055 060 — $3696 055 $14,00 k6 }??
: Fa a— a
©36 g6 } ) | ——*Fr - ©52,0096 | 1P U -
922,00 g6 | - L
\EB' / D - — & ] :B
Max10 / Le quote sono espresse in mm Le quote sono espresse in mm
Codice Parlante Codice Parlante
[T P G6]s5 5]1]c|x x|T Q]8]P 2 8]M x x| |t P 7 s5f1Jc|x x[T Qf1 4 [P 3 6|M x x|
[ Albero d’'ingresso ! -
Taglia Taglia
- 635 | 6.35mm 75 |  Taglia 75
55 | Taglia55 5 pw—
| |
Stadi Rapporto di riduzione Codice motore Stadi Rapporto di riduzione Codice motore
1 1 Stadio 3 =3 Mxx | Vedi lista motori 1 1 Stadio 3 1=3 Mxx | Vedilista motori
5 > Stadi pag. 11 2 2 Stadi pag. 12
100 I =100 100 I =100
. e A : e A
Motori abbinabili* : : Motori abbinabili* : :
1 Stadio 2 Stadi 1 Stadio 2 Stadi
M57SH56-Txx 151 170 M86SH80-Txx 200 222
M57SH76-Txx 171 190 M86SH96-Txx 218 ---
M60SH65-Txx 162 181 M86SH118-Txx 237 ---
M60SH86-Txx 183 202 M86SH156-Txx 276 ---

* Curve di coppia disponibilia pag. 9 * Curve di coppia disponibilia pag. 10




IPG90

IPG120

Caratteristiche tecniche

Rapporto riduzione | 3 Rendimento 96%
i i Gioco max 8
Coppianominale | 5, | g5 | 6o | 55 | 50 :
in uscita (Nm) Forza radiale (Fr) 2600 N
i iai Forza assiale (Fa 2000 N
Massima coppia N g0 | 90 100 90 80 : (Fa)
accelerazione (Nm) Peso riduttore 2,8 Kg

2 Stadi
25 128 35 40 50 70 100

Rapporto riduzione | 9

93%
Gioco max 10’
Forza radiale (Fr) 2600 N

Forza assiale (Fa) 2000 N

Rendimento

Coppia nominale

in uscita (Nm) * 65 | 70 | 75 | 75 | 75 | 75 | 75 | 75 | 75 | 75 | 65 | 55

Massima coppia in

. . 100 | 110 | 120 | 120 | 120 | 120 | 120 | 120 | 120 | 120 | 100 | 90 .

accelerazione (Nm) Peso riduttore 3,7 Kg
* Coppia massima applicabile in uscita al riduttore, indipendente dalla coppia che pud generare il motore.
Disegno meccanico
074,25 A
18 38
6x6
09 86 ? Pe5g6 090
a

i 4Ra

Le quote sono espresse in mm

Caratteristiche tecniche

1 Stadio
Rapporto riduzione = 3 4 S 7

{0 Rendimento 96%

i i Gioco max 8’
Coppianominale | 15, | 155 180 | 150 | 100 -
in uscita (Nm) Forza radiale (Fr) 4500 N
i iai Forza assiale (Fa 4000 N
Massima coppiain | 194 | 549 | 290 | 220 | 180 , (Fa)
accelerazione (Nm) Peso riduttore 7,5 Kg

2 Stadi

Rapporto riduzione | 9

20 25 28 35 40 50 70 100

Coppianominale 5,1 195 | 550 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 170 | 110
in uscita (Nm) *
Massima coppiain |4 | 590 | 350 | 350 | 350 | 350 350 | 350 350 350 270 | 200
accelerazione (Nm) *

* Coppia massima applicabile in uscita al riduttore, indipendente dalla coppia che pud generare il motore.

Disegno meccanico

Rendimento 93%
Gioco max 10

Forza radiale (Fr) 4500 N
Forza assiale (Fa) 4000 N
Peso riduttore 8,0 Kg

095,46 A
34,53 20 55
E IJ,:..I % 8x7

o TH [ T
4xP9
¢ 25k6 o115 0110 ? ®90g6 D115
] a
@90 g6 B 'fFr

& @, 4 -

Le quote sono espresse in mm

Codice Parlante

Codice Parlante

[1 P 6|9 of1]c|[x x|[T Q1 4P o s5|M x x| [+ P |1 2 ofl1fc|x x|T Q|1 9o|P 0o 1[M x x|
| —————
Taglia Taglia
90 [  Taglia 90 120 | Taglia 120
I I
Stadi Rapporto di riduzione Codice motore Stadi Rapporto di riduzione Codice motore
1 1 Stadio 3 =3 Mxx | Vedi lista motori 1 1 Stadio 3 =3 Mxx | Vedi lista motori
2 Stadi pag. 12 2 2 Stadi pag. 13
100 I =100 100 | =100
. . . A . . - A
Motori abbinabili* - - Motori abbinabili* - -
1 Stadio 2 Stadi 1 Stadio 2 Stadi
M86SH80-Txx 215 244 M110SH99-Txx 259 292
M86SH96-Txx 233 262 M110SH150-Txx 310 343
M86SH118-Txx 252 281 M110SH201-Txx 361 394
M86SH156-Txx 291 320 * Curve di coppia disponibilia pag. 10

* Curve di coppia disponibilia pag. 10




Tabella motori

NEMA 11 NEMA 23
. Coppia Impulsi/ e e . Coppia Impulsi/ , | OBl et ZO8
E%?éﬁg Cdc:r]{:;;e di mante- | Encoder giro Peso aaE — M57SH56-TXx %%?;2 Cé?rfr::;e dimante- | Encoder giro Peso s — ~— —tow:
nimento encoder £ \\ nimento encoder 5 ' NN
o 2 06
M28SH32-TO1000L05C | M221 = 1,0A | 0,07 Nm | Line-driver | 1000 | 220g g M57SH56-T-C M79 | 2,8A | 1,26 Nm - - 0,7 Kg NUNY
< 001 % N
8 M57SH56-TO0512P24C M98 2,8 A 1,26 Nm | Push-pull 512 0,7 Kg 8§ 02 ~
0
10 300 600 1000 1500 M57SH56-TO0512L05C M99 2,8 A | 1,26 Nm | Line-driver | 512 0,7 Kg 100 00 T
Velocita - Velocity (rpm) 12
Codice Corrente Copp|a |mpu|s|/ éﬁiﬁgﬁ:gﬁiﬁ{l%ﬁﬁﬁ;ﬁﬂ:gxﬁ T%rxinale: LOA_ZAWC Codice Corrente Copp|a |mpu|s|/ an éﬁ{?e?asrﬁlgﬁ(iw?\llozmoa;fﬁ?erxﬁ E%T\lnale: 22 v
‘ it di mante- | Encoder | giro Peso oo e M57SH76-Tx motore | difase | Oi mante- | Encoder | giro Peso o2 oo
motore | diTase | himento encoder s ~\ nimento encoder s il
S 0,06 § 038
M28SH51-TO1000L05C M224 1,0A | 0,14 Nm | Line-driver | 1000 305¢g 2 \\ M57SH76-T-C M213 2,8A 1,89 Nm - - 1,1Kg e N NS
5 M57SH76-TO0512P24C | M214 | 2,8 A | 1,89 Nm | Push-pull 512 | 1,1Kg 80 HL
0 0
Ly w e M57SH76-TO0512L05C M215 2,8 A | 1,89 Nm | Line-driver 512 1,1 Kg 0 0 R e
NEMA 17 NEMA 24
) Coppia Impulsi/ 121, DIve: SMD1304 - Nominal current. 1A ) Coppia Impulsi/ L DIve" SUDIZ0R" Nominalcurent 28R
Codice | Corrente | . . d = Codice | Corrente | . . )
M42SH33-Tx motore | di fase | di mante- | Encoder giro Peso _o NI M60SHG65-Tx motore | difase | i mante- | Encoder giro Peso ™
nimento encoder < 0is nimento encoder et
5012 g 1
M42SH33-T-C M117 1,5A | 0,23 Nm - - 2709 < 000 \ M60SH65-T-C MO02 2,8A 2,1 Nm - - 1,2 Kg v zz N
é 0,06 5 '4 N
M42SH33-TOO512P24C | M140 = 1,5A | 0,23Nm  Push-pull | 512 | 280g | |Soo \ M60SHE5-TO0512P24C | M90 = 2,8A | 2, 1Nm | Push-pull | 512 | 1,2Kg S o N
0 0
M42SH33-TO0512L05C M130 1,5A | 0,23 Nm | Line-driver | 512 280 g 100 0 Vj‘;‘;wvi‘c’fy (rpl:)"’ M60SH65-TO0512L05C M81 28A 2,1 Nm | Line-driver | 512 1,2 Kg 100 0 e
. Coppia Impulsi/ Drve: SMD1204  Norminal curent. 168+ oo . Coppia Impulsi/ Lo SID Dt R DT
Codice | Corrente | . . oz = Codice | Corrente | . . 21
M42SHA47-Tx motore | difase | di mante- | Encoder giro Peso _oss M60SHB86-Tx motore | di fase | 0l mante- | Encoder giro Peso 18
nimento encoder §0°;; — nimento encoder 215
M42SHA7-T-C M111 | 1,68 A | 0,44 Nm . . 360g | |0 By M60SH86-T-C MO6 = 2,8A | 3,1Nm . - 1,4 Kg £ o R
g -
M42SH47-TO0512P24C M141 | 1,68 A | 0,44 Nm | Push-pull 512 370 g 8 o M60SH86-TO0512P24C M91 2,8A 3,1 Nm | Push-pull 512 1,4 Kg Soa e
0 0
M42SH47-TO0512L05C M131 | 1,68 A | 0,44 Nm | Line-driver 512 3709 100 300 V‘;‘fgci'é_vt?:iy(rﬁn‘))o M60SH86-TO0512L05C M82 2,8A 3,1 Nm | Line-driver 512 1,4 Kg 100 300 ‘fg?ocm_\llgg’dw (ﬁ‘;")
Codice | Corrente | COPPi2 Impulsi/ 0 5a. DL SIS0 Mo urent 108 1'2%2%
M42SH60-TX motore | difase | O mante- | Encoder giro Peso 2 0% Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM
nimento encoder g &3
L 04
M42SH60-T-C M112 1,2A 0,8 Nm - - 540 g ez
i 8
M42SH60-TO0512P24C M142 12A 0,8 Nm | Push-pull 512 550 g S o S
0
M42SH60-TO0512L05C | M132 | 12A | 0,8Nm | Line-driver 512 | 550g w w0 wm

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM



CAVI A POSA MOBILE

Tabella motori

Dynamic laying cables

NEMA 34 e NEMA 42 CONVO5Fxx78CxxSU100 T i \ Tl vercatura cavo,
< % - E 4 § : Printing ___
. Coppia Impulsi/ A Cavo motore preassemblato S = | s
M86SHB80-Tx rc1:1cc))(tjcl>$: Cdc:rfr::ée di mante- | Encoder giro Peso - 22 o 7/8" Svie femmina [ = 9 l [y |05 515
nimento encoder £ : 7/8” 5 ways female s Lo
% ’2 preassembled motor Cable Schermo \m‘H connesso alla ghiera :
M868H80-T-C M15 5,5 A 4,6 Nm - - 2,3 Kg |§ 1,6 Shield not conneétéd to the Hut
812 i
M86SH80-TO0512P24C M92 55A 4,6 Nm | Push-pull 512 2,3 Kg 8 gi = ~— 75 PhaseA 1 D——+\————BLACK
o LJ PhaseA- 2 )>—+1 — miuE
M86SH80-TO0512L05C M83 55A | 4,6 Nm | Line-driver | 512 2,3Kg 100 22 oy (0 Grond 33— L VEIlOW/GREEN
PhaseB 4 )—|‘ I' BN
Codice | Corrente Coppia Impulsi/ i D50 Neminal current: SaA S'SA_AMC PhaseB- 5 )T—-L-WH
M86SH96-TXx 8 di mante- | Encoder giro Peso 48 e -
motore | difase | inong encoder <5 |
s 3 14,5 27
M86SH96-T-C M216 = 56A | 65Nm - - 29Kg | |2 & CONVO5FxxM12CxxSU034 L 2
g 18
3 ; S Cavo motore preassemblato o
M86SH96-TO0512P24C M217 | 56 A | 6,5Nm | Push-pull | 512 2,9Kg e Sl M12 5 vie femmina 12
0
M86SH96-TO0512L05C | M218 | 56A | 6,5Nm | Line-driver 512 | 2,9Kg 100 =l oo M12 5 ways female 3 ) i 5
preassembled motor cable o 4 3
Codice | Corrente Copp|a |mpu|s|/ 78 Srzi\i?ergasrxnegllgo?{l%gmoﬁ;xlcc?JrrrrZTt?ngminaIe: oA e ° n Phase A- 1 )—/—\_BROWN (BN)
M86SH118-Tx motore | difase | di mante- | Encoder giro Peso & (2w | 1 1 1 Phase A 2 > WHITE (WH)
nimento encoder §4j3 Phase B- 3 J—————BLUE (BL)
S 4
M86SH118-T-C M18 6,0A 8,7 Nm - - 3,8 Kg 'i 32 ™ PhaseB 4 )—\—,—BLACK (BK)
= N ~ n L] Ground 5 D———X7———— GREY (GY)
M86SH118-TO0512P24C M93 6,0 A 8,7 Nm | Push-pull 512 3,8 Kg Y ae N I
0 "
MB6SH118-TO0512L05C | M84 | 6,0A | 87Nm | Line-driver 512 | 3,8Kg e
CONVO5MXxxM12CxxSU025  wiza 2 g
Copp|a |mpu|s|/ S;ior,asn?\:‘egtlt)z:(iMI:,)\‘1204-ICorrenle_ goszinaJe: 6,2A
Codice | Corrente | . ! s S F== Cavo encoder PUSH PULL o
M86SH156-Tx motore | di fase | di mante- | Encoder giro Peso o (v preassemblato M12 5 vie maschio s
nimento encoder 263 q
g 54 M12 5 ways male 2 @
M86SH156-T-C M22 6,2A | 12,8 Nm - - 5,4 Kg [0 preassembled PUSH-PULL o
£l o encoder cable @
M86SH156-TO0512P24C | M94 = 62A | 128Nm  Push-pull | 512 | 54Kg | |[S: S "\ I M w ;“ VdCI ; = BROW:‘ ‘B:‘)
S annel A 2 J——f————— WHITE (WH
M86SH156-TO0512L05C | M85 | 6,2A | 12,8Nm | Line-driver 512 | 54Kg o ENCODER e Ground 3 —————BLUE @)
PUSH-PULL Channel B 4 J———F— BLACK (BK)
Codice | Corrente | COPPIa Impulsi/ 1o DG SHRBLOA” Romialcurent A o L L Channelz 5 3—\1_—_* GREY (GY)
M110SH99-Tx motore | di fase di mante- | Encoder giro Peso s _— B
. E 56 .
e T £ CONVOBFXXM12CxxSU025 “ i3
M110SH99-T-C M32 | 55A | 11,2Nm - - 5 Kg 2 a2 ~ 9 XX XX —L )
5 2d Ny (MR -
M110SH99-TO0512P24C M95 55A | 11,2 Nm | Push-pull 512 5Kg 3 ;Z T~ g;‘;‘;:é‘;%‘f:&)h\'ﬂ'\‘lg'gsi":’iﬁmina PESERS | = 8 4
0 i
M110SH99-TO0512L05C | M86 | 55A | 11,2Nm | Line-driver 512 5 Kg 100 W oy En 12 8 ways female 3 8 [Ut 7 5
preassembled LINE-DRIVER « ch 7 1 6 WHITE (WH)
: - == encoder cable « L Z+
. oppia Impulsi/ s Diver S04 Nemimal sonnt aoA S'SAﬁ 135 +Vin 2 BROWN (BN)
M110SH150-Tx %?)?(;Cr: c dc:r]{::;e dimante- | Encoder | giroe Peso o® = e ' g:'.:\: i )] l 1 fEFig\\'Af((BY’B
nimento ncoder 2 ENCODER ch.B+ 5 GREY (GY)
£ 10 \ LINE-DRIVER ChB- 6 d——g———FPINK (PK)
M110SH150-T-C M36 6,5A 22 Nm - - 8,4 Kg e common 7 J—————BLUE (BL)
g° — o o Ch.z- 8 )+RED (RD)
M110SH150-TO0512P24C | M96 6,5A 22 Nm | Push-pull 512 8,4 Kg °© : ~~ - %
0 .
M110SH150-TO0512L05C | M87 6,5 A 22 Nm | Line-driver | 512 8,4 Kg 100 0 e e Specifiche / Specifications UM | CONVOSFxXx78CxxSU100 | CONVO5MxxM12CxxSU025 | CONVOSFxxM12CxxSU034 | CONVOSFxxM12C12SU025
Temperatura posa mobile / Dynamic laying temperature °C -30 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80
Codice | Corrente Coppia Impulsi/ 2y Dive SMDI20A Nomalcutent B BAW Temper?tura po%a fissa / Statlic laying temperature °C -30 .. +80 25 .. +80 25 . +80 25 . +80
M110SH201-Tx motore | di fase di mante- | Encoder giro Peso ,\ 12 Formazione sezione / Stranding N x mm cl6 42x0,10 32x0,10 32x0,10
. E
nimento encoder ? o Raggio di curvatura / Banding radius min mm 10x @ 10X @ 10x @ 10x @
M110SH201-T-C M40 8,0 A 30 Nm - - 11,7 Kg 513 AN Tensione nominale / Nominale voltage \% 300 300 300 300
g ~ Tensione di | Testing volt, v 2000 2000 2000 2000
M110SH201-TO0512P24C | M97 | 80A | 30Nm | Push-pull | 512 | 11,7Kg| |&° < Snsione Ciprova "esing voTage.
0 Note materiale guaina / Sheat material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free
M110SH201-TO0512L05C | M88 8,0 A 30 Nm | Line-driver 512 11,7 Kg 100 500 Sifodm_éﬁﬁ)‘gw &s,?s Note materiale isolante / Insulation material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free
Colore / Colour Black Black Black Black

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM



Esempi applicativi

Attuatori lineari

e Assi lineari a vite senza fine
e Assi lineari a cinghia

e Cilindri elettrici ISO

e Pick and Place

Attuatori rotativi

e Tavole rotanti programmabili autoportanti
e Cambio formato
e Orientamento pezzi

Sistemi di trasporto

e Nastri di trasporto a passo variabile
* Rulliere a velocita controllata
e Motoriduttori a gioco ridotto

Sistemi di svolgimento

e Applicatori di etichette
 Svolgitori a passo costante e variabile
o Sfogliatori

AEC s.r.l.
Via Zambon, 33/A ¢ 36051 Creazzo (VI) ¢ Tel. +39 0444 370088

info@aec-smd.it * www.aec-smd.it




