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Stepper




NEMA 11 - 2FASI - HIGH TORQUE SERIE M28 - 1,8°

NEMA 11 - 2 Phases - HIGH TORQUE M28 Series - 1,8°

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM

S The torque curves are made with AEP torque transducer mod. MRT250NM ‘ max 250 51
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia Coppia Inerzia Encoder !mpUIsi/ Peso Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,0A ‘ f
motore di fase di fase di fase residua di mante- rotore glrodenco- Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,0A ‘ ‘:p U 2050
er —24vdc i
Modello - model nimento ) 30
Motor | Current Q per mH per Detent Holdi R Encoder Encoder | Weight - 15 ' 4&
olding otor Ises/re- = W H = 8
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pu 5|e§ re Z \
volution 03; 0,02 gﬁﬁ N D T
M28SH32-TO1000L05C M221 10A 2,00 Q 1,7 mH 2mNm | 0,07 Nm 8 gcm? Line-driver 1000 22049 2 o3 — 28
s S 59
S 001 ©®5-0,012
: . A4
O
2 32 18
0
100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
4,50
23 10,1
L DETTAGLIO H
4-M2.5x4 Min

\ max 250 51
S
. . . . Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,0A
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia Coppia Inerzia Encoder I_?;p:riscl(/) Peso Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,0A 5 ) n 2050
. . . . ) i _ — s
motore | difase di fase di fase residua di mante- rotore g e ‘_igxgi — %
Modello - model nimento . 0 H =YV g -
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight £ ] ‘
code | A/Phase | phase phase torque P pulses/re- < \ 9 I
torque inertia volution % 0,06 \\ ° g }
. . S ! 0 | G— 28
M28SH51-TO1000LO5C | M224 10A 3,30 Q 4,2 mH 8 mNm | 0,14 Nm | 18 gcm? | Line-driver 1000 3059 e \ gl @5 _0'012}
2003 |' =
15 2,| ! 51 18
0
100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
4,50
_ DETTAGLIO H
4-M2.5x4 Min
Connessioni MOTORE Serie M28 Connessioni ENCODER Sel’ie M28
M28 series MOTOR Wiring M28 series ENCODER Wiring SPECIFICHE M28 series f x
LINE DRIVER Classe d'isolamento / Insulation class B
. M12, 8 pin, Temperatura ambiente / Ambient temperature | -10°C +35°C
PIN | DESCRIPTION M12, 5 pin, PIN_| DESCRIPTION male : :
male 1 CANALE Z+ / CHANNEL Z4 Temperatura massima / Temperature rise 80°C max (2 phase ON)
1 F. A-/Ph A-
ase ase 2 Vin (+5 Voc) Resistenza d'isolamento / Insulation resistance | 100 MQ min 500Vdc
2 F A/ Ph. A
ase ase Costante dielettrica / Dielectric Strength 500 Vac for one minute
3 Fase B- / Phase B- 3 CANALE A+ / CHANNEL A+
Gioco radiale all'albero / Shaft radial play 0.02 max (with 400g load)
4 Fase B/ Phase B 4 CANALE A- / CHANNEL A-
. PP 5 CANALE B+ / CHANNEL Bt Gioco assiale all'albero / Shaft axial play 0.08 max (with 4009 load)
5 S Shi
chermo © 6 CANALE B- / CranneL B- Massima forza radiale / Max radial force 28 N (20mm from front flange)
7 Comune / Comrion Massima forza assiale / Max axial force 10N K j
8 CANALE Z- / CHANNEL Z-




SERIE M42 -
M42 Series -

1,8°
1,8°

2 FASI -
2 Phases -

NEMA 17 - HIGH TORQUE

HIGH TORQUE

NEMA 17 -

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM
The torque curves are made with AEP torque transducer mod. MRT250NM

Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,5A
4 0.21 . Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,5A
i —=24Vdc|
Codice Co_rrente Res_istenza Indyttanza Co_ppia Coppia Inerzia Encoder Ii:zpeurllscié Peso o018 d | —4avde 185 5554 a0 Dﬁ
. - a
motore | difase di fase di fase residua | §i mante- rotore g e g 015 N \ 2215 50,40
Modello - model nimento _ s N\ |
Motor | Current Q per mH per Detent ; Encoder Encoder | Weight T 0,12 N |
Holding Rotor Ulses/re- 5
code | A/Phase phase phase torque torque inertia p o = 0,09 21
volution % \ | 42 DETTAGLIO H
0,06
M42SH33-T-C M117 15A 1,35Q 2,1 mH 14 mNm | 0,23 Nm 35 gecm? - - 2709 § \ 0
0,03 . — 2t ©5-0,01
M42SH33-TO0512P24C |~ M140 = 15A | 135Q | 21mH  14mNm  023Nm  35gcm? | Push-pull 512 | 280g 0 10 3 { wmsﬁ
100 300 600 1000 1500
M42SH33-TO0512L05C M130 15A 1,35Q 2,1 mH 14 mNm | 0,23 Nm 35 gcm? Line-driver 512 2809 Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,68A
4 4 o Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,68A savd
i) — C|
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia | Coppia Inerzia Encoder | Impulsi | Peso 035 —dovac 185 69.90 280 e
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore glrodenco- ’g 03 22,15 +0,40 .
Modello - model nimento * . 3025 N ] E
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight S s N~
code | A/Phase | phase phase torque | torque inertia pulsesfre- e 7
volution < 0,15 ] 4o DETTAGLIOH
‘a
M42SH47-T-C M111 = 168A | 165Q | 28mH | 21 mNm | 0,44 Nm | 68 gcm? - - 360 g g ot F% 2 25501
0,05 3 14,70 5 = J
M42SH47-TO0512P24C M141 1,68 A 1,65Q 2,8 mH 21 mNm | 0,44 Nm 68 gcm? Push-pull 512 370 g 0 | [ 4XM3T45
100 300 600 1000 1500
M42SH47-TO0512L05C M131 1,68 A 1,65Q 2,8 mH 21 mNm | 0,44 Nm 68 gcm? Line-driver 512 3709 Velocita - Velocity (rpm)
0 Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,2A
Vi Rvrp _ A 5
O 0,64 Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,2A m‘
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 0,56 1,85 81,70 450 042
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore giro enco- E \\ Eﬂ =
i der z 048 22,15 +0,40,
Modello - model nimento . 2 04 AN ] —
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight g 0.32 \\ {
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pulses/re- = N 2 j
volution < 0,24 NS DETTAGLIO H
g N ] ¢22-8 05
M42SH60-T-C M112 | 12A 73Q | 166mH  28mNm | 0,8Nm | 102 gcm? - - 540 g g U0 g o J
0.08 ~ . — 2 ¢5-0,01
M42SH60-TO0512P24C | M142 | 1,2A 73Q | 166mH  28mNm 08Nm | 102gcm? | Push-pull 512 | 550g 0 W { P
100 300 600 1000 1500
M42SH60-TO0512L05C M132 12A 730 16,6 mH | 286 mNm | 0,8 Nm 102 gcm2 | Line-driver 512 550 g Velocita - Velocity (rpm)
Connessmn_l MOTORE serie M42 Connessmm ENCODER serie M42 LINE DRIVER SPECIFICHE M42 series f
M42 series MOTOR Wiring M42 series ENCODER Wiring
PIN DESCRIPTION Classe d'isolamento / Insulation class B
PIN DESCRIPTION M12, 5 poli, PUSH PULL M?:;nilgin’ 1 CANALE Z+ / CHANNEL Z+ Mli;jepln, Temperatura ambiénte / Ambient tempferature -1(2“0 +35°C
1 Fase A/ Phase A- maschio PIN DESCRIPTION 2 VIN (+5 Voc) Temperatura massima / Temperature rise 80°C max (2 phases ON))
2 e AITEDA 1 Vi (24 Vo) 3 CANALE A+ / CHANNEL A+ Resistenza d'isolamento / Insulation resistance 100 MQ min 500Vdc
3 Fase B-/ Phase B- . = — 4 CANALE A- / CHANNEL A- Costante dielettrica / Dielectric Strength 500 Vac for one minute
a Fase B/ Phase B 3 o G 5 CANALE B+ / CHANNEL B+ Gioco radiale all'albero / Shaft radial play 0.02 max (with 4009 load)
IMUNE OMMON
5 Schermo / Shield a = ” 21 = 6 CANALE B- / CHANNEL B- Gioco assiale all'albero / Shaft axial play 0.08 max (with 400g load)
ANALE HANNEL
5 P 2/c 7 7 Comune / Commion Massima forza radiale / Max radial force 28 N (20mm from front flange)
A e 8 Massima forza assiale / Max axial force 10N K

CANALE Z- / CHANNEL Z-




NEMA 23-24 - 2FASI - HIGH TORQUE SERIE M57 - M60 - 1,8°

NEMA 23 -24 - 2 Phases - HIGH TORQUE M57 - M60 Series - 1,8°

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM
The torque curves are made with AEP torque transducer mod. MRT250NM

60 +0,5
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 2,8A ] 86 564+1
O Drive: SMD1204 - Nominal current: 2,8A =1 585 *
1 —24vdc e 1,60 56 30 047,14+0.2
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso ~— T —48Vde ]
motore | di fase di fase di fase residua | g mgl[r)lte- rotore girodenco- g 08 \\\ 0k o 202l I W ?
er < mt )
Modello - model nimento _ 2 06 \\ ) I ] # Q)
Motor | Current Q per mH per Detent ; Encoder Encoder | Weight g = ]
Holding Rotor lses/re- 5 \ i 1
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pulsesire T o4 NS S | == )
volution s N \ g t& : 0
o N a T !
M57SH56-T-C M79 28A 0,9Q 25mH | 40mNm | 1,26 Nm | 300 gcm?2 - - 0,7 Kg § 0,2 ™ _$6.35 -0,013+ |
Q {oT@
M57SH56-TO0512P24C M98 28A 0,9Q 25mH | 40 mNm | 1,26 Nm | 300 gcm? | Push-pull 512 0,7 Kg 0 16 Axd D a—— Z/
) ) _ 100 300 600 1000 1500 3,57 5,08 Ej 2e2.20 ﬁj
M57SH56-TO0512L05C M99 28A 0,9Q 25mH | 40mNm | 1,26 Nm | 300 gcm Line-driver 512 0,7 Kg Velocita - Velocity (rpm) 11,30 20,70
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 2,8A ™ 60:0.5
O s Drive: SMD1204 - Nominal current: 2,8A — S' 106 5.85 56,4+1
: . : : ' . °Q 1,60 76 30 047,14:0.2
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia ; ; Encoder Impulsi/ Peso N —48Vdc - ]
g > - ¢ Coppia Inerzia . 12 8
motore | difase di fase di fase residua | 4i mante- rotore QIFOdZTCO- E | \ N ~—65Vd g 2021 |7 50 &
Modello - model nimento , e . g ik : o
Motor | Current Q per mH per Detent di Encoder Encoder | Weight 5 08 NG b= 1
Holding Rotor Ulses/ie- S N < )
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pvolution F o6 . =] I —
© oo
g 0,4 ™ \ g T 0
M57SH76-T-C M213 2,8A 1,20 54mH | 72mNm | 1,89 Nm | 440 gcm? - - 1,1 Kg 8., Nl $6.35 -0,013+ é
f \§ QEI
M57SH76-TO0512P24C M214 28A 120 54mH | 72mNm | 1,89 Nm | 440 gcm? | Push-pull 512 1,1 Kg 0 16 Ej 4x$5.20 T— g
— 100 300 600 1000 1500 357 5.08 ' f =
M57SH76-TO0512L05C M215 2,8 A 1,2Q 5,4 mH 72mNm | 1,89 Nm | 440gcm? | Line-driver 512 1,1 Kg Velocita - Velocity (rpm) a130[ | 20,70
AZi to: SMD1204 - Corrent inale: 2,8A
60SH6 L D el st SaA d 241 e s g oz0s
) ~=24Vdc 1 i xU,
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 14 = —48vdc ‘
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore giro enco- g 12 \ =05V
Modello - model nimento der _ g 1 ™ (HA 9 : -
Motor | Current Q per mH per Detent | Holding Rotor Encoder | Encoder | Weight B \ N 2 : ) DETTAGLIO A
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pU'SletS_/re' = 08 \ N\l 4 : 1| SCALA2:1
volution < 0,6 o I 1
204 AN ~> s | :
M60SH65-T-C MO02 28A 120 46mH | 56 mNm | 2,2 Nm 570 gcm? - - 1,2 Kg 8™ — b8 _8013
0,2 )
M60SH65-TO0512P24C M90 28A 120 46mH | 56 mNm | 2,1 Nm 570 gcm? | Push-pull 512 1,2 Kg 0 . BT 4045
100 300 600 1000 1500 —
M60SH65-TO0512L05C m81 2,8A 120 46mH | 56 mNm | 2,1Nm | 570gcm? | Line-driver 512 1,2 Kg Velocita - Velocity (rpm) 20+ 0,5 1130 ||
= Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 2,8A 24 +1 118 7,50 0 60 +0,5
00 el 21 Drive: SMD1204 - Nominal current: 2,8A = 1,60 88 30 047,1440,2
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia | Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 18 —a48vdc
motore | difase difase di fase residua | di mante- rotore glrodenco- g i \ \\ =% $ \
H er <l
Modello - model nimento . P N N g : : C
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight g 12 \ -y = ; 1
code | A/lPhase | phase phase torque | torque inertia pulsesire- F o9 \ i : | DETIASLIOA
volution @ N NN 8 : ) '
806 S : . o
M60SH86-T-C MO6 2,8 A 150 6,8 mH 75 mNm | 3,1 Nm 840 gcm? - - 1,4 Kg 3 03 T~ \ ©8 -0,013
’ N—
M60SH86-TO0512P24C M91 28A 150 6,8mH | 75mNm | 3,1 Nm 840 gcm? | Push-pull 512 1,4 Kg 0 5 T | 4-0450
) _ 100 300 600 1000 1500 20+05 1130
M60SH86-TO0512L05C M82 2,8A 15Q 6,8 mH 75 mNm | 3,1 Nm 840 gcm? | Line-driver 512 1,4 Kg Velocita - Velocity (rpm) R 4‘“’
Connessioni MOT_ORE serie M57 - M60 Connessioni ENC_ODER serie M57 - M60 LINE DRIVER SPECIFICHE M57 -M60 e N\
M57 - M60 series MOTOR Wiring M57 - M60 series ENCODER Wiring
PIN DESCRIPTION Classe d'isolamento / Insulation class B
PIN DESCRIPTION M12, 5 pin, PUSH PULL M12, 5 pin, 1 CANALE Z+ / CHANNEL Z+ M12, 8 pin, Temperatura ambiente / Ambient temperature -20°C +50°C
1 Fase A-/ Phase A- male PIN DESCRIPTION female 2 VIN (+5 Vbe) male Temperatura massima / Temperature rise 80°C max (2 phases ON)
2 B AIEEDA 1 Vi (24 Vo) 3 CANALE A+ / CHANNEL A+ Resistenza d'isolamento / Insulation resistance | 100 MQ min 500Vdc
3 Fase B-/ Phase B- 5 Y 4 CANALE A- / CHANNEL A- Costante dielettrica / Dielectric Strength 500 Vac for one minute
4 Fase B/ Phase B 3 Comne. Como 5 CANALE B+ / CHANNEL B+ Gioco radiale all'albero / Shaft radial play 0.02 max (with 0,5Kg load)
5 Schermo / Shield a =y — 6 CANALE B- / CHANNEL B- Gioco assiale all'albero / Shaft axial play 0.08 max (with 1Kg load)
5 C Z/c > 7 Comune / Common Massima forza radiale / Max radial force 75 N (20mm from front flange)
ANALE HANNEL
8 CANALE Z- / CHANNEL Z- Massima forza assiale / Max axial force 15N k J




NEMA 34 - 2 FASI

NEMA 34 -

2 Phases -

HIGH TORQUE

HIGH TORQUE

SERIE M86
M86 Series -

- 1,8°
1,8°

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM
The torque curves are made with AEP torque transducer mod. MRT250NM

0
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 5,5A 37 10.20 120012
30 o1 36 Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A v
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia | Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 32 —e5vde s |g ! xO550
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore gifodenCO- g 2,8 \\ AN \ —l20v0c E ’
Modello - model nimento e _ G 24 N Y —
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight 5 2 \\ g
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pulses/re- F 16 ™ | D] ®
volution o \\
g 12 N =
M86SH80-T-C M15 55A 0,42 Q 3,5mH 130 mNm | 4,6 Nm | 1400 gcm? - - 2,3Kg § 08 ~ — 1,60 @
0.4 E—— IRETE N ATEE
M86SHB0-TO0512P24C M92 55A 0,42 Q 35mH | 130mNm | 4,6 Nm | 1400 gcm? | Push-pull 512 2,3Kg 0 79.50 35 069,58 +0.2
100 300 600 1000 1500 85,0002
M86SH80-TO0512L05C | M83 | 55A | 042Q | 35mH | 130mNm | 4,6 Nm | 1400 gcm? | Line-driver | 512 | 2,3Kg Velocita - Velocity (rpm) 120 -
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 5,5A 37 10,20 ®14 _8 012
S0 06 54 Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A w8va *
y — C
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia | Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 438 —65Vdc !
motore | di fase di fase di fase residua | dimante- |  rotore glfodenCO- 42 N =120V 8 ‘% f 4X95.50
i e = \ S
Modello - model nimento r . g 38 ~ |\ \ s =
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight g 3 \\ \\ o
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pulses/re- F 24 AN © . Il
volution 913 N\ \ |
2 N
M86SH96-T-C M216 56 A 0,45 Q 3,8mH | 120mNm | 6,5Nm | 1900 gcm? - - 2,9 Kg § 12 \ = 6o @
0,6 — .
M86SH96-TO0512P24C | M217 56 A 0,45 Q 3,8mH | 120mNm | 6,5Nm | 1900 gcm? | Push-pull 512 2,9 Kg 0 o *isi‘ ﬁ‘:
[m] +
100 300 600 1000 1500 =
M86SH96-TO0512L05C M218 56 A 0,45 Q 38mH | 120mNm | 6,5Nm | 1900 gcm? | Line-driver 512 2,9 Kg Velocita - Velocity (rpm) 133 085,90 +0,2
5 5 Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 6A 37 10,20 B14 _8,012
00 O — Drive: SMD1204 - Nominal current: 6A —— '—Wi
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 6,4 —120vdc | I
motore | di fase di fase di fase residua | di mante- rotore g|rodenco- ’ZE‘ 5,6 \\ g 25 g
Modello - model nimento o . g 48 N 1 =
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight g 4 NG o !
code | A/Phase | phase phase torque | torque inertia pulses/re- P 32 I~ )
volution & N D]
g2 NS ! | °
M86SH118-T-C M18 6,0 A 0,45Q 51mH | 230mNm | 8,7 Nm | 2700 gcm? - - 3,8Kg B ;,: Ny J 160 ‘EF[‘ HE—
M86SH118-TO0512P24C | M93 6,0 A 0,45 Q 51mH | 230mNm | 8,7 Nm | 2700 gcm2 | Push-pull 512 3,8 Kg '0 B ez |
100 300 600 1000 1500 117 35 £169,56 +0,2
M86SH118-TO0512L05C M84 6,0 A 0,45 Q 51mH | 230mNm | 8,7 Nm | 2700 gcm? | Line-driver 512 3,8 Kg Velocita - Velocity (rpm) 152 0859002
o Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 6,2A 37 10,20 G4 So12
OO O 9 Drive: SMD1204 - Nominal current: 6,2A eavae *
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia | Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 8,1 ~ —120vdc |
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore glrodenco- ’Ze‘ 7,2 N © 5 g !
; er 263 g
Modello - model nimento . S 54 AN a0
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight g~ N = [ S—
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pulses/re- 2 45 N s
volution o 36 ~ , Il
B 27
M86SH156-T-C M22 6,2 A 0,75Q 9 mH 360 mNm | 12,8 Nm | 4000 gcm? - - 5,4 Kg § 1,8 N ™~ | | |
09 T~ J—ﬂ ? HE_
M86SH156-TO0512P24C | M94 6,2 A 0,75Q 9 mH 360 mNm | 12,8 Nm | 4000 gcm2 | Push-pull 512 5,4 Kg 0 - %« 27,12
100 300 600 1000 1500 069,58 +0,2
M86SH156-TO0512L05C | M85 6,2 A 0,75Q 9 mH 360 mNm | 12,8 Nm | 4000 gcmz2 | Line-driver 512 5,4 Kg Velocita - Velocity (rpm) 191 085,90 £0.2
Connessmn_l MOTORE serie M86 Connessmr_u ENCODER serie M86 LINE DRIVER SPECIFICHE M86 Series / \
M86 series MOTOR Wiring M86 series ENCODER Wiring
PIN DESCRIPTION Classe d'isolamento / Insulation class B
PIN DESCRIPTION 718" 5 poIi PUSH PULL M12. 5 poli 1 CANALE Z+ / CHANNEL Z+ M12. 8 poIi Temperatura ambiente / Ambient temperature -20°C +50°C
1 Fase A/ Phase A méschio ’ PIN DESCRIPTION ferr’1mina ’ 2 ViN (+5 Vbc) ma'schio ’ Temperatura massima / Temperature rise 80°C max (2 fasi ON)
3 CANALE A+ / CHANNEL A+ Resistenza d'isolamento / Insulation resistance | 100 MQ min 500Vdc
2 Fase A-/ Phase A- 1 VIN (+24 Voc)
3 Schermo / Shield e} (33 2O 2 8 @ A 4 CANALE A- / CHANNEL A- Costante dielettrica / Dielectric Strength 820 Vac per minuto
4
2 Fase B/ Phase B Os 10 3 C:NALE/ c e 5 CANALE B+ / CHANNEL B+ Gioco radiale all'albero / Shaft radial play 0.02 max (0.5Kg)
IMUNE / COMMON
5 Fase B- / Phase B- 4 c B/C 5 6 CANALE B- / CranneL B- Gioco assiale all'albero / Shaft axial play 0.08 max (1Kg)
5 CANALE 7/ CHANNEL 7 7 Comune / Commion Massima forza radiale / Max radial force 220 N (20mm fronte flangia)
ANALE HANNEL . on K /

CANALE Z- / CHANNEL Z-

Massima forza assiale / Max axial force




SERIE M110 -
M110 Series -

1,8°
1,8°

2 FASI -
2 Phases -

NEMA 42 - HIGH TORQUE

HIGH TORQUE

NEMA 42 -

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM
The torque curves are made with AEP torque transducer mod. MRT250NM

Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 5,5A 129 0110
0 99 ;5 Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A eov % P 088.9 +0.2 ‘
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza = Coppia | Coppia Inerzia Encoder | Impulsii | Peso 6.4 —120vde 152
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore giro enco- g 56 \\ 019,012 ;@ C
Modello - model nimento der S48 R 0850
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight 3 4 «ﬁj 6
code | A/lPhase | phase phase torque | torque inertia pulses/re- P 32 ~ ™ — ([ (D
J N
volution S o4 N_ \\/
Q N
M110SH99-T-C M32 55A 09Q 12mH | 380mNm | 11,2 Nm | 5500 gcm? - - 5Kg § 16 = N e ?
08 St
M110SH99-TO0512P24C | M95 55A 09Q 12mH | 380mNm | 11,2 Nm | 5500 gcm? | Push-pull 512 5Kg 0 195652005 [ j © il | @G}J
100 300 600 1000 1500
M110SH99-TO0512L05C | M86 55A 09Q 12mH | 380mNm | 11,2 Nm | 5500 gcm? | Line-driver 512 5Kg Velocita - Velocity (rpm) 12,50 16,42 34,44 | 3925
0 0 Azionasmentoz:OSMD1204 -ICorrente gominale: 6,5A 180 0110 ‘
Drive: SMD1204 - Nominal current: 6,5A
18 : —120vac, —- 150 30 088,9 +0,2
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia | Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 16 0 7 1®
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore giro enco- g 14 \\ 219-0,012 7§U )
nimento der T 12 \ 4-28.50]
Modello - model ; _ g \ 35
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight g 10 ] _ . 6
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pulsesfre- L — ﬁ
volution & 5
(=%
T~
M110SH150-T-C M36 6,5A 0,80 15mH | 510mNm | 22 Nm | 10900 gcm? - - 8,4 Kg § 4 g 55,37 +1 % G}
2 |
M110SH150-TO0512P24C | M96 6,5A 0,80Q 15mH | 510mNm | 22 Nm | 10900 gcm? | Push-pull 512 8,4 Kg 0 | 255,52 £0,05 oY h i E;.@—’
100 300 600 1000 1500
M110SH150-TO0512L05C m87 6,5A 0,8Q 15mH | 510mNm | 22 Nm | 10900 gcm? | Line-driver 512 8,4 Kg Velocita - Velocity (rpm) 12,50 16.42 3444 | 3925
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 8A 231 0110
0 0 7 Drive: SMD1204 - Nominal current: 8A S 201 2 088.9 £0.2
|S=L20vac e
Codice | Corrente | Resistenza | Induttanza | Coppia Coppia Inerzia Encoder Impulsi/ Peso 18 AN o S
motore | difase di fase di fase residua | di mante- rotore glrodenco- £ 16 AN ©19-0,012 ?
; er Z 14
Modello - model nimento . S 10 AN = 4-085
Motor | Current Q per mH per Detent Holding Rotor Encoder Encoder | Weight z 1 N\ ] 6
code | A/Phase phase phase torque torque inertia pulses/re- P \ — %
volution . 8 S ‘
a 6
M110SH201-T-C M40 80A 0,67 Q 12mH | 670mNm | 30 Nm | 16200 gcm? - - 11,7 Kg § 4 ™~ — ®
2 T 55,37 +1
M110SH201-TO0512P24C | M97 8,0A 0,67 Q 12mH | 670mNm | 30 Nm | 16200 gcm? | Push-pull 512 11,7Kg 0 855,52 £0.05 — — ﬁ} | @G}z
100 300 600 1000 1500 LA
M110SH201-TO0512L0O5C | M88 80A 0,67 Q 12mH | 670mNm | 30 Nm | 16200 gcm? | Line-driver 512 11,7 Kg Velocita - Velocity (rpm) 12,50 16,42 34,44 | 3925
Connessioni MOTORE serie M110 Connessioni ENCODER serie M110 .
M110 series MOTOR Wiring M110 series ENCODER Wiring LINE DRIVER SPECIFICHE M110 Series K x
PIN DESCRIPTION Classe d'isolamento / Insulation class B
PIN DESCRIPTION 718", 5 poli PUSH PULL M12, 5 poli 1 CANALE Z+ / CHANNEL Z+ M12, 8 poli Temperatura ambiente / Ambient temperature -20°C +50°C
1 Fase A/ Phase A ma{schio ’ PIN DESCRIPTION fenquina ’ 2 VIN (+5 Vbc) ma'schio ' Temperatura massima / Temperature rise 80°C max (2 fasi ON)
2 Fase A-/ Phase A 3 CANALE A+ / CHANNEL A+ Resistenza d'isolamento / Insulation resistance 100 MQ min 500Vdc
e = Q ! Vi (+24 Vo) Costante dielettrica / Dielectric Strength 820 Vac per un minuto
3 Schermo / Shield 04 3 ZO 2 Py — 4 CANALE A-/ CHANNEL A- g p
2 T Os 10 3 o o 5 CANALE B+ / CHANNEL B+ Gioco radiale all'albero / Shaft radial play 0.02 max (0.5Kg)
OMUNE / COMMON
5 Fase B- / Phase B- 4 c B/C 5 6 CANALE B- / CHANNEL B- Gioco assiale all'albero / Shaft axial play 0.08 max (1Kg)
5 CANALE 270 > 7 ComuNe / Common Massima forza radiale / Max radial force 220 N (20mm fronte flangia)
AL e 8 CANALE Z- / CHANNEL Z- Massima forza assiale / Max axial force 60 N K j




MOTORIDUTTORI EPICICLOIDALI
PLANETARY GEARMOTORS

IPG28xxx
Rapporto Coppia Rendimento Gioco Albero di
Motori abbinabili - Stadi Steps riduzione intermittente angolare uscita
Matching motors P Ratio Intermittent Dynamic Backlash Output
torque efficiency shaft
1 3,6 ..5,33 6 Nm 0,90 <=1° 10 mm
NEMA 11 2 12.96 .. 28.41 6 Nm 0,80 <=1° 10 mm
3 46.65 .. 151,42 6 Nm 0,70 <=1° 10 mm
IPG42xxX
Rapporto Coppia Rendimento Gioco Albero di
Motori abbinabili - Stadi Steps riduzione intermittente angolare uscita
Matching motors P Ratio Intermittent Dynamic Backlash Output
torque efficiency shaft
3.8 6..9Nm 0,96 10’ 10 mm
NEMA 17
16 .. 64 8..12 Nm 0,94 15’ 10 mm
IPG55xxX
Rapporto Coppia Rendimento Gioco Albero di
Motori abbinabili - Stadi Steps riduzione intermittente Dynamic angolare uscita
Matching motors P Ratio Intermittent efficiency Backlash Output
torque shaft
1 3..10 10..16 Nm 0,96 8’ 12 mm
NEMA 24
2 9..100 12 .. 16 Nm 0,93 10’ 12 mm
IPG75xxx
Rapporto Coppia Rendimento Gioco Albero di
Motori abbinabili - Stadi Steps riduzione intermittente Dynamic angolare uscita
Matching motors P Ratio Intermittent efficiency Backlash Output
torque shaft
3..10 20 ..32 Nm 0,96 8 14 /16 mm
NEMA 34
9..100 22 ..36 Nm 0,93 10 14 /16 mm
IPG90xxX
Rapporto Coppia Rendimento Gioco Albero di
Motori abbinabili - Stadi Steps riduzione intermittente Dynamic angolare uscita
Matching motors P Ratio Intermittent efficiency Backlash Output
torque shaft
3..10 50 .. 60 Nm 0,96 8 19/22 mm
NEMA 34
9..100 55 .. 75 Nm 0,93 10 19/22 mm
IPG120xxx
Rapporto Coppia Rendimento Gioco Albero di
Motori abbinabili - Stadi - riduzione intermittente Dynamic angolare uscita
Matching motors Steps Ratio Intermittent efficiency Backlash Output
torque shaft
1 3..10 100..180 Nm 0,96 8 25/32mm
NEMA 42
2 9..100 110..220 Nm 0,93 10 25/32mm

Per magaqiori informazioni, consultare il catalogo “Servomotoriduttori epicicloidali”

For more informations, view the catalogue “Planetary gearmotors”

Taglia 28 - size 28

Versione Rapporto Coppia massima | Rendimento | Albero di
Motori abbinabili - riduzione | applicabile in uscita (%) uscita
Matching motors Modello - Model
Version Ratio Maximum applicable | Efficiency Output
output torque (%) shaft
IWGX28 Quadrata / Square
NEMA 24 5..100 8..24 Nm 36 .. 86 14 mm
IWGK28 Rotonda / Round
Taglia 40 - size 40
Versione Rapporto Coppia massima Rendimento Alber_o di
Motori abbinabili - riduzione applicabile in uscita (%) uscita
Matching motors Modello - Model
Version Ratio Maximum applicable | Efficiency Output
output torque (%) shaft
IWGX40 Quadrata / Square
NEMA 34 5..100 38..59 Nm 39..85 19 mm
IWGK40 Rotonda / Round
Taglia 50 - size 50
Versione Rapporto Coppia massima Rendimento Alber_o di
Motori abbinabili - riduzione applicabile in uscita (%) uscita
Matching motors Modello - Model
Version Ratio Maximum applicable | Efficiency Output
output torque (%) shaft
IWGX50 Quadrata / Square
NEMA 34 5..100 62 .. 110 Nm 39..86 24 mm
IWGK50 Rotonda / Round
Taglia 60 - size 60
Versione Rapporto Coppia massima Rendimento Alber_o di
Motori abbinabili - riduzione applicabile in uscita (%) uscita
Matching motors Modello - Model
Version Ratio Maximum applicable | Efficiency Output
output torque (%) shaft
IWGX60 Quadrata / Square
NEMA 34 5..100 100 .. 187 Nm 44 .. 87 25 mm
IWGK60 Rotonda / Round

Per maggiori informazioni, consultare il catalogo “Servomotoriduttori a vite”
For more informations, view the catalogue “Worm gearmotors”



FRENI ELETTROMAGNETICI

Electro-magnetic brake

L'EB24 ed EB34 sono dei freni elettromagnetici monodisco negativo, chiusi a pressione di molle e dotati di flangia NEMA per un

- . . . . . . . . 38,5 I
montaggio in linea, semplice e rapido. Vengono utilizzati per funzionamento a secco come freno di stazionamento. CONVO5Fxx78CxxSU100 = i — Marcatura cavo
The EB34 is an negative single disc electromagnetic brake, closed by a spring mechanism and equipped with NEMA flange for an Cavo motore preassemblato = \ 22 [ %g
easy and quick mounting. It is used for a dry run as an holding brake. 7/8" 5vie femmina SR U= T e
y q g y 9 [ — 0 v
. .. T 7/8" 5 ways female
Caratteristiche - Characteristics preassembled motor cable e
Coppia di frenatura - Braking torque 15 3,0 Nm Shield not connected to the nut
Max coppia in uscita - Max output torque 5 13 Nm 7.5 PhaseA 1 >——+\——BLACK
Max forza assiale applicabile - Max axial force 5 10 N < PhaseA- 2 | BLUE
- - - - Ground 3 )—I—YELLOWIGREEN
Max forza radiale applicabile - Max radial force 5 10 N Phase B 4 )\/—'BN
Tempo intervento - Insersione - Insertion 10 17 ms PhaseB- 5 >———— —__
Tripping time Disinserzione - Disinsertion 21 35 ms )
s . _ . 14,5
Velocita massima - Maximum speed 3000 3000 RPM CONVO5EXXM12CxxSU034 27 ) )
._ . ) .
Inerzia - Inertia 9 70 gcm Cavo motore preassemblato = 0
Temperatura di esercizio - Operating temperature | -10 .. +90 -10 .. +90 °C M12 5 vie femmina =
Temperatura di ambiente - Ambient temperature -10 .. +60 -10 .. +60 °C M12 5 ways female 3 t - ; °
C yeis e reassembled motor cable o 3
Umidita di lavoro (senza condensa) max 95% max 95% %HR . ® 4
. . . (3]
Humidity range (no condensation) L Phase A- 1 D———F————BROWN (BN)
11
Peso - Weight 750 1850 g | 1 - Phase A 2 J——f—f————WHITE (WH)
. . PhaseB- 3 D———p———BLUE BL
Alimentazione - Supply 24 24 Vv, ase &)
Phase B 4 )—\—,— BLACK (BK)
Potenza - Power 15 24 W i i Ground 5 I————— GREY (GV)
I
Dimensioni meccaniche - Mechanical dimensions
14,5 o
@ B24 - \ CONVO5MxXM12CxxSU025  wmiza 32 g 3 2
30 .. 30
I Cavo encoder PUSH PULL i 0
i g preassemblato M12 5 vie maschio N s
M12 5 ways male 2 @ ‘ 1
18,01 preassembled PUSH-PULL Y 4
| encoder cable °
| I - i ,| +24vdc 1 D———F——BROWN (BN)
o - D87 |'\ 'i . RS Channel A 2 J——f————— WHITE (WH)
ENCODER i Ground 3 )—'—'—BLUE (BL)
060 ?381h7 PUSH-PULL Channel B 4 J——f———— BLACK (8€)
-t L] L] ChannelZ 5 >———7——— GREY (GY)
- =
& ©0 Q
145 27 2
\_ LM \_axgaso 150 ) CONVO8FxxM12CxxSU025 3
@ B34 \ Cavo encoder LINE-DRIVER 1S 8 4
2020 2050 66,20 37,10 32 preassemblato M12 8 vie femmina li[’Jt
<
M12 8 ways female N & 7 6 5
;; preassembled LINE-DRIVER «
f encoder cable ° Ch.z+ 1 WHITE (WH)
[4x@550 1801 - 155 +Vin 2 BROWN (BN)
Ch.A+ 3 GREEN (GN)
- S | 1 | | 13 :
chA- 4)>—— 1 velow
014 ENCODER Ch.B+ 5 )—I—I—GREY (GY)
LINE-DRIVER Ch.B- 6 >——4————PINK(PK)
2 P | n Common 7 >——————BIUE(BL)
124 - - ‘i — ch.z- 8 )—\ﬁRED (RD)
093 I - %
@147 Specifiche / Specifications UM | CONVO5Fxx78CxxSU100 | CONVO5MxxM12CxxSU025 | CONVOSFxxM12CxxSU034 | CONVO8FxxM12C12SU025
Temperatura posa mobile / Dynamic laying temperature °C -30 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80
Temperatura posa fissa / Static laying temperature “C -30 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80
AN < Formazione sezione / Stranding N x mm cl6 42x0,10 32x0,10 32x0,10
\ 5950 LS J Raggio di curvatura / Banding radius min mm 10x @ 10x @ 10x @ 10x @
Tensione nominale / Nominale voltage \% 300 300 300 300
P . Tensione di | Testi It v 2000 2000 2000 2000
Esemp|0 dI montaggIO — _m ensione |-prova : esling voliage :
_ Mounting example I Note materiale guaina / Sheat material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free
l:l Note materiale isolante / Insulation material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free
Colore / Colour Black Black Black Black



Attuatori lineari / Linear actuators

e Assi lineari a vite senza fine / Ball-screw linear axes
e Assi lineari a cinghia / Belt linear axes

e Cilindri elettrici ISO / ISO electric cylinders

e Pick and Place

Attuatori rotativi / Rotary actuators

 Tavole rotanti programmabili autoportanti / Self-supporting
programmable rotary tables

e Cambio formato / Format changeover

e Orientamento pezzi / Parts orientation

Sistemi di trasporto / Transport systems

 Nastri di trasporto a passo variabile / Variable pitch conveyors
e Rulliere a velocita controllata / Controlled speed roller tables
» Motoriduttori a gioco ridotto / Reduced backlash motorgearboxes

Sistemi di svolgimento / Unwinding systems

 Applicatori di etichette / Label applicators

* Svolgitori a passo costante e variabile / Variable or constant
pitch unwinding machines

» Sfogliatori / Sheeter machines

AEC s.r.l.
Via Zambon, 33/A ¢ 36051 Creazzo (VI) ¢ Tel. +39 0444 370088

info@aec-smd.it * www.aec-smd.it




