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AO45A A045B

Asse a cinghia taglia 45 carro corto Asse a cinghia taglia 45 carro lungo

Motori abbinabili Motori abbinabili

WS SERIPO Ml  Abbinabili con rapporto a cinghia o
M60SH86-Txx riduttore
*Curve di coppia a pag.12

WEISTSERIPOE  Abbinabili con rapporto a cinghia o
M60SHB86-Txx riduttore
*Curve di coppia a pag.12

Dimensioni meccaniche Dimensioni meccaniche
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versione con albero sporgente . .
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versione con albero sporgente
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versione con pulegge forate versione con pulegge forate
A-A D (1:2 cava per sensori cava per sensori
» (1:2) S EMIOIEMIOIE A FMI01-FMIOIE
5:‘) FM101/C-FMI01E/C FMIOI/CEMIOIE/C= gy )
B
o
9)
) : S .
oojﬁ - = Qs Le testate dell'asse non sono © R o o Le testate dell’'asse non sono
= o~ NI . . . N S o N @ . . . N
R 9| o portanti. Il fissaggio dell'unita deve |28 N o ol © portanti. Il fissaggio dell’'unita deve
J 28 L cava per essere effettuato attraverso le cave s cove per essere effettuato attraverso le cave
oo dado esagonale i i dado esagonale i i
1 M&-UNI 5588 presenti sul profilo. dado esago presenti sul profilo.
Le dimensioni sono espresse in mm. Le dimensioni sono espresse in mm.
Dati tecnici Carichi massimi consigliati Dati tecnici Carichi massimi consigliati
Momento d'inerzia Ix cm4 9,9 Forza di spinta Fx N 1120 Momento d’inerzia Ix cmé4 9,9 Forza di spinta Fx N 1120
Momento d'inerzia ly cmé 17,4 Forza Fy dinamica N 1350 Momento d'inerzia ly cmé 17,4 Forza Fy dinamica N 2650
Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 1350 Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 2650
Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 65 Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 13
Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 10 Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 70
Corsa utile massima mm 5900 O D 2 Nm L Corsa utile massima mm 5850 e CIETED Nm 0
Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi
Tipo di cinghia 16 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 11 Tipo di cinghia 16 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 1,68
Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,35 Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,35
Numero di pattini nr 1 Peso del carro Kg 03 Numero di pattini nr 2 Peso del carro Kg 0,52




A045C A045D

Asse a cinghia taglia 45 carro corto ortogonale Asse a cinghia taglia 45 carro lungo ortogonale

Motori abbinabili
WCIUSISCERIPOE  Abbinabili con rapporto a cinghia o

Motori abbinabili
WEIUSISCERIPOE  Abbinabili con rapporto a cinghia o

MB0SH86-Txx riduttore M60SH86-Txx riduttore
*Curve di coppia a pag.12 | *Curve di coppia a pag.12
W
Dimensioni meccaniche Dimensioni meccaniche
A A
D22 H7 0 P26 H7 1/2 corsa + 6 mm 100 1/2 corsa + 6 mm $22 H7 o @26 H7
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versione con pulegge forate versione con pulegge forate
0,50 77 cava per sensori 0,50 77 cava per sensori
T il FMIOI-FMI101E FMIOI-FMI01E B (1:2)
FMI101/C-FMIOIE/C F(l:2 FMI101/C-FMI0IE/C:
S 3 S 3
o) ° o) — °
= AL o Le testate dell’asse non sono R Le testate dell'asse non sono
PE ! 8l o . . o Bl 5| ~ gl ] Ryl o : s
J 28 L A-A ol 3 5 portanti. Il fissaggio dell’'unita deve - 281 Sl % ¥ portanti. Il fissaggio dell’'unita deve
2 « ©
45 cava per S essere effettuato attraverso le cave 45 cava per N & essere effettuato attraverso le cave
dado esagonale i i dado esagonale 0 i ;
77,20 M6-UNI 5588 presenti sul profilo. 77.50 o ong 228 presenti sul profilo.
Le dimensioni sono espresse in mm. Le dimensioni sono espresse in mm.
Dati tecnici Carichi massimi consigliati Dati tecnici Carichi massimi consigliati
Momento d'inerzia Ix cm4 9.9 Forza di spinta Fx N 1120 Momento d'inerzia Ix cm4 9,9 Forza di spinta Fx N 1120
Momento d'inerzia ly cmé 17,4 Forza Fy dinamica N 2680 Momento d'inerzia ly cmé 17,4 Forza Fy dinamica N 3500
Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 2680 Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 3500
Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 70 Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 108
Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 25 Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 105
Corsa utile massima mm 5900 LoD CIEIED [ i 2 Corsa utile massima mm 5850 LSS ElLUE I [ il —
Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi
Tipo di cinghia 16 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 1,75 Tipo di cinghia 16 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 2,75
Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,47 Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,47
Numero di pattini nr 2 Peso del carro Kg 0,67 Numero di pattini nr 4 Peso del carro Kg 1,35




AO60A A060B

Asse a cinghia taglia 60 carro corto Asse a cinghia taglia 60 carro lungo

Motori abbinabili *Curve di coppia a pag.12 Motori abbinabili *Curve di coppia a pag.12

M60SH65-Txx
M60SHS86-Txx
M86SHS80-Txx

MG60SH65-Txx
M60SHS86-Txx
M86SH80-Txx

Abbinabili con rapporto a cinghia o Abbinabili con rapporto a cinghia o

riduttore riduttore
M86SH96-Txx M86SH96-Txx
M86SH118-Txx M86SH118-Txx
.
M8B6SH156-Txx M86SH156-Txx
Dimensioni meccaniche Dimensioni meccaniche
A A
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@ © o e @ versione con pulegge forate
versione con pulegge forate
A-A cava per sensori 59 cava per sensori
59 FMI101-FMIOIE B (1:2) AA FMI0I-FMIOIE
FM101/C-FMI01E/C—— 4 FM101/C-FMIOTE/C B (1:2)
E[ ) 3 © .
°‘ 3/ © — = Le testate dell’asse non sono °‘ 3 /@ = X g 8 Le testate dell'asse non sono
2 . . . N - =) . . . BN
‘ B ! & = portanti. Il fissaggio dell'unita deve ‘ N 5 X a = portanti. Il fissaggio dell’'unita deve
o~
M ° essere effettuato attraverso le cave L4_0_J cova per essere effettuato attraverso le cave
dado esagonale i i dado esagonale i i
60 o a8 presenti sul profilo. 40 dado esago presenti sul profilo.
Le dimensioni sono espresse in mm. Le dimensioni sono espresse in mm.
Dati tecnici Carichi massimi consigliati Dati tecnici Carichi massimi consigliati
Momento d'inerzia Ix cm4 14,7 Forza di spinta Fx N 1820 Momento d'inerzia Ix cm4 14,7 Forza di spinta Fx N 1820
Momento d'inerzia ly cmé 45,1 Forza Fy dinamica N 1500 Momento d'inerzia ly cmé 45,1 Forza Fy dinamica N 2800
Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 1500 Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 2800
Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 7 Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 13
Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 10 Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 90
Corsa utile massima mm 5900 LoD CIEIED [ i 10 Corsa utile massima mm 5800 LSS ElLUE I [ il <0
Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi
Tipo di cinghia 25 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 1,79 Tipo di cinghia 25 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 2,47
Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,47 Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,47
Numero di pattini nr 1 Peso del carro Kg 05 Numero di pattini nr 2 Peso del carro Kg 0,89




A060C A060D

Asse a cinghia taglia 60 carro corto ortogonale Asse a cinghia taglia 60 carro lungo ortogonale

Motori abbinabili *Curve di coppia a pag.12 e Motori abbinabili *Curve di coppia a pag.12

9 MB0SHB5-Txx
MBOSH86-Txx
M86SH80-Txx

MG60SH65-Txx
M60SHS86-Txx
M86SH80-Txx

Abbinabili con rapporto a cinghia o Abbinabili con rapporto a cinghia o

riduttore riduttore
M86SH96-Txx M86SH96-Txx
M86SH118-Txx M86SH118-Txx
M8B6SH156-Txx M86SH156-Txx
Dimensioni meccaniche Dimensioni meccaniche
A A
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versione con pulegge forate versione con pulegge forate
0,50 98 . : . ,
T A-A cava per sensori B (1:2) 0,5Q 98 L AA EACj’\;g ﬁ,f/\r/f;%,}fn_:on
FMIOI-FMIOIE j FMI101/C-FMI0IE/C
FMI101/C-FMI10I1E/C: .
B (1:2)
) 3
9’ ‘o % o @®
w ¥ Le testate dell'asse non sono | S o 9 Le testate dell’'asse non sono
B - 3l o —F . . . N - - o & — . . . N
40 g « portanti. Il fissaggio dell'unita deve B * * =1 SRS portanti. Il fissaggio dell’'unita deve
— O )
60 cava per & essere effettuato attraverso le cave LﬂJ cava per ° essere effettuato attraverso le cave
dado esagonale 0 i i dado esagonale i i
98,50 MS-UNI 5528 presenti sul profilo. 60 dado esago presenti sul profilo.
Le dimensioni sono espresse in mm. Le dimensioni sono espresse in mm.
Dati tecnici Carichi massimi consigliati Dati tecnici Carichi massimi consigliati
Momento d'inerzia Ix cm4 14,7 Forza di spinta Fx N 1820 Momento d'inerzia Ix cm4 14,7 Forza di spinta Fx N 1820
Momento d'inerzia ly cmé 45,1 Forza Fy dinamica N 2800 Momento d'inerzia ly cmé 45,1 Forza Fy dinamica N 3800
Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 2800 Velocita massima misec 5 Forza Fz dinamica N 3800
Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 80 Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 130
Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 25 Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 160
Corsa utile massima mm 5900 LoD CIEIED [ i 2 Corsa utile massima mm 5800 LSS ElLUE I [ Nm 22
Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Pesi
Tipo di cinghia 25 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 3,02 Tipo di cinghia 25 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 4,2
Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,7 Tipo di guida HGR 15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,7
Numero di pattini nr 2 Peso del carro Kg 1,17 Numero di pattini nr 4 Peso del carro Kg 21
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Asse a cinghia taglia 60 carro lungo, versione protetta Asse a cinghia taglia 60 carro lungo ortogonale,

Motori abbinabili *Curve di coppia a pag.12 Motori abbinabili *Curve di coppia a pag.12
MBOSHB5-Txx MBOSHE5-Txx /
MB0SH86-Txx MBOSH86-Txx . %O
M86SH80-Txx p
M86SHI6-Txx '

M86SH118-Txx

Abbinabili con rapporto a cinghia o

. M86SHB0-TxX Abbinabili con rapporto a cinghia o
riduttore

riduttore
M86SH96-TxXx
M86SH118-Txx

M86SH156-Txx

Dimensioni meccaniche

lubrificazione pattini B22H7 0 @ 26 H7 corsa +5mm 170 corsa + 5 mm P22 H7 o @26 H7
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M86SH156-Txx

Dimensioni meccaniche
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Le testate dell’'asse non sono ~ 490 ‘ Le testate dell'asse non sono
portanti. Il fissaggio dell’'unita deve b ’j o : J—L 3 portanti. Il fissaggio dell’'unita deve ©
essere effettuato attraverso le cave J‘ o \t c 1050 | essere effettuato attraverso le cave ! 3 6.20
presenti sul profilo. - - presenti sul profilo. o~ 10.50

Le dimensioni sono espresse in mm.

60

Le dimensioni sono espresse in mm.

Momento d'inerzia Ix cm4 39,6 Forza di spinta Fx N 1820 Momento d'inerzia Ix cmé 39,6 Forza di spinta Fx N 1820
Momento d'inerzia ly cmé 62,7 Forza Fy dinamica N 1800 Momento d'inerzia ly cmé 62,7 Forza Fy dinamica N 3500
Velocita massima m/sec 5 Forza Fz dinamica N 1800 Velocita massima m/sec 5 Forza Fz dinamica N 3500
Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 13 Accelerazione massima m/sec2 30 Momento dinamico Mx Nm 58
Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 62 Corsa per giro puleggia mm 125 Momento dinamico My Nm 175
Corsa utile massima mm 5800 pomencoiinaniceli Nm 62 Corsa utile massima mm 5800 aEuEI el e Nm 175
Ripetibilita di posizionamento mm 0,1 Ripetibilita di posizionamento mm 0,1
Tipo di cinghia 25AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 2,65 Tipo di cinghia 25 AT 5 PAZ Peso unita corsa zero Kg 4,25

Tipo di guida EGR15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,55 Tipo di guida EGR15 Peso per ogni 100mm di corsa | Kg 0,62
Numero di pattini nr 2 Peso del carro Kg 0,8 Numero di pattini nr 4 Peso del carro Kg 2,15




Tabella motori

Curve di co

ia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM
The torque curves are made with AEP torgue transducer mod. MRT250NM

Cotice | Coremte | COPP mpusigro |, D B 00 Mol o DA 64 Codice Parlante
. - encoaer —
M60SH65-Tx motore | G115 | nimento | EN°°%T | Encoder | 2, x|t 1 7 W W W W[sS D P M M B
otor ase Holding ncoder | icerevo- | < N
code current tor lution g ! § A 0 4 5 0 1 0 0| A B 2 B | M 0 6 B
orque E 22 N [ I [ | [ | [ |
M60SH65-T-C M02 28A | 21Nm - - £ N
o ™~
M60SH65-TO0512P24C M90 28A 21Nm | Push-pull =~ 512 ”
. . 100 300 600 1000 1500 X Versione B Orientamento
M60SH65-TO0512L05C M81 2,8A 2,1 Nm | Line-driver 512 Velocita - Velocity (rpm) A Asse normale connettori
Coppia . Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 2,8A C Asse prOIettO A Vverso I’alto
Codice Corrente _ PP Impulsi/giro 27 Drive: SMD1204 - Nominal current: 2,8A - S Verso sinistra
M60SHS86-Tx matore | - di fase dﬁimimﬁ' Encoder | Zeote" TN | ] D | Versodestra
Motor Phase Holding Encoder pulse/revo- % 15 ANy \ - -
code current torque lution 212 & 7T Taglia WWww Corsa (mm) B | Versoil basso
S 0o AN RENE 045 045 0100 100
M60SH86-T-C MO6 2,8A 3,1 Nm - - 2 06 N 060 060 1000 1000
o T
M60SH86-TO0512P24C M91 2,8A 3,LNm | Push-pull 512 °’j ~ — | 4|
M60SH86-TO0512L05C | M82 | 28A | 3,1Nm | Line-driver 512 . . O — — .
Y Tipo di carro BBBB Tipo di riduzione MMM | Codice motore
Coppia imoulsi/ai Adionamento; SMD1204- Corrente nominale: 554 A Carro corto monoguida ABxB Cinghia MXxX Vedi codice
H mpulisi/giro Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A
Codice | Corrente | .~ C " eﬁ,codgr > i B Carro lungo monoguida IPGxx | Riduttore epicicloidale motore pag. 12
M86SH80-Tx motore di fase nimento Encoder Encoder = N\ —120vdlc] - -
Motor Phase . Encoder E28 C Carro corto ortogonale IWGxx Riduttore a vite
Holding pulse/revo- ||€ 54 q
code current torque lution g 2 N\ D Carro lungo ortogonale
F 16
M86SH80-T-C M15 55A 4,6 Nm - - g 12 T
o 0,8 —
M86SHB80-TO0512P24C M92 55A 4,6 Nm Push-pull 512 : °'(‘)‘ —
M86SH80-TO0512L05C | M83 | 55A | 4,6Nm | Line-driver 512 1 0 etecta - valosiy (om)
. Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 5,5A SENSORI DI FINE CORSA s LIMIT SWITCHES
Codice Corrente d?;gﬂ;_ Impulsi/giro Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A ' —vT
motore di fase . Encoder encoder 48 , — — :
M86SH96-Tx Mot oh nimento Encod Encoder | 242 —120vde Tipo * Type Circuito  Circuit Modello « Model Codice » Code
otor ase Holding NCOAET | pulselrevo- | €36 N
code current torque lution X i
Z 24 N\ Sensore effetto
M86SH96-T-C M216 56 A 6,5 Nm - - £ 12 Sy Hall SENH-A-M8
S NN
M86SH96-TO0512P24C M217 56 A 6,5 Nm Push-pull 512 O'(f
M86SH96-TO0512L05C | M218 | 56A | 65Nm | Line-driver 512 1°° . Velocia - Vlociy (rom J
Codice | Carrente | _COPPR impulsigiro | Aaaienio SNRL204_ Corerte fominal: oA
. i mante- encoder ' \:GSWC
tore di fase . Encoder 6.4 {—120vde
M86SH118-Tx mo nimento Encoder | z5 N
Motor Phase Holdin Encoder | | isefrevo- £ ig
g o
code current torque lution I
232 ™~
M86SH118-T-C M18 6,0 A 8,7 Nm - - g 24 NEEh Ny
o 1,6 -
M86SH118-TO0512P24C | M93 6,0 A 8,7 Nm Push-pull 512 } °§ 5
M86SH118-TO0512L05C | M84 6,0 A 8,7 Nm | Line-driver 512 e 0 R e
Codice | Corrente d?;r;pnitfé _ |mep;uclszgirro o Dive: SMDIZ04 - Nommalcurent: G2A 6’2“‘_ -
tore di fase . Encoder Bl =20c
M86SH156-TXx mo nimento Encoder | = 7.2
Motor Phase Holding Encoder |, ise/revo- 263 \\
code current Jution $ 54
torque g as
M86SH156-T-C M22 | 62A | 12,8Nm - - B
S 18 —
M86SH156-TO0512P24C M94 6,2 A 12,8 Nm Push-pull 512 ° Og =
M86SH156-TO0512L05C | M85 | 62A | 12,8Nm | Line-driver 512 1 e Veieety ()



Cavi a posa mobile

. o 38,5
Cavo motori serie M86SH ed M110SH con connettore 7/8” precablato CONVOSEXX78CXXSUL00 11— S el )  Marcauracavo
Nr. Sezione Caratteristiche Materiale | Materiale | Diametro | Lunghezza Cavo motore preassemblato § § — §3- O 5255
conduttori guaina isolante esterno [ = 0 Iy 7 3545
Sheat Insulation Outer 8 S waystemae * 585 L250
Modello - model nr. of wires | Section | Characteristics . : . Length preassembled motor cable Schermo non cornesse allaghera
material material diameter Shield not connected to the nut
N mm? mm m 75 PhaseA 1 >——+\——BLACK
d PhaseA- 2 >—1—BIUE
- roun )—'—I—
CONVO5FDR78C04SU100 4+1 1,00 uL C88£300 v PUR PP 9Y 7,4 4 E‘h"“ dB j T ;ELLOW’GREEN
ase >
UL-CSA 300 V Prase - 5 > ———wk
CONVO5FDR78C12SU100 4+1 1,00 80°C PUR PP 9Y 7,4 12 =
27
Cavo motori serie M42SH/M57SH/M60SH con connettore M12 precablato
. . . I
Connettore Nr. . | Sezione | Caratteristiche Mate_rlale l\_/latenale Diametro | Lunghezza =1 =
conduttori guaina isolante esterno % i
Modello - model Connector nr.of | section | Characteristics | SNeat | Insulation | Outer Length &
wires material material | diameter w
N mm? mm m Phase A- 1 )—,\\—BROWN (BN)
11
. Phase A 2 D——+—T——— WHITE (WH
CONVOSFDRM12C04SU034 | Dritto 5 034 | UL20549 PUR | PPOY 58 4 aee , W
5 5 PhaseB- 3 | BLUE (BL)
CONVO5FDRM12C125SU034 Dritto 5 0,34 UL20549 PUR PP 9Y 5,8 12 PhaseB 4 )—\‘— BLACK (BK)
|
5
CONVO5F90M12C04SU034 | Angolato 5 0,34 UL20549 PUR | PPO9Y 5,8 4 = Ly Ground Z__— 5 GREEY
Dritto Angolato =
14,5 ]
Cavo encoder Push Pull con connettore M12 precablato M124 = g 3
Connettore Nr. . | Sezione | Caratteristiche Mate_rlale I\_/Iatenale Diametro | Lunghezza = 0
conduttori guaina isolante esterno = 3
. = 5
Modello - model connector | ™ %" | section | Characteristics | Snat | Insulation | Outer Length 2 @ ;
wires material | material | diameter , « 4
N mm? mm m o JA 1 +24vde 1 \\ BROWN (BN)
N 11
CONVO5MDRM12C04SU025 | Dritto 5 0,25 UL20549 PUR | PPOY 5,5 4 7] = N Channel A 2 3_'_\7, WHITE (WH)
T Ground 3 BLUE (BL)
CONVO05MDRM12C12SU025 Dritto 5 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 5,5 12 ChannelB 4 )—'\I—BLACK (BK)
|
CONVO05M90M12C04SU025 | Angolato 5 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 5,5 4 L] L] ChannelZ 5 )——+%7——— GREV(GY)
Dritto Angolato =
27
Cavo encoder Line Driver con connettore M12 precablato
. . . r
3 wn
Connettore Nr. | Sezione | Caratteristiche Mate_rlale Materlale Diametro | Lunghezza ==
conduttori guaina isolante esterno E
Modello - model Connector nr.of | gection | Characteristics | SNt | Insulation | Outer Length &
wires material | material | diameter ®
Ch. z+ 1 >—F———— WHITE (WH)
N mm? mm m s +Vin 2 ) — 4+ BROWN(BN)
. ' Ch. A+ 3 >——+—+———GREEN (GN)
CONVO8FDRM12C04SU025 Dritto 8 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 6,4 4 Ch.A- 4 >——+—+——YELLOW (Y1)
i Ch.B+ 5 )—‘—,*GREY GY
CONVO08FDRM12C12S5U025 Dritto 8 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 6,4 12 Ch.B- 6 >—T—T——PINK (.gK))
n L] Common 7 )?BLUE (BL)
CONV08F90M12C04SU025 Angolato 8 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 6,4 4 Dritto Angolato Ch.z- 8 >——g ———RED(RD)
- T T
SPECIFICHE UM CONVO5Fxx78CxxSU100 | CONVO5FxxM12CxxSU034 | CONVO5MxxM12CxxSU025 | CONVO8FxxM12CxxSU025 SIGLA DESCRIZIONE Raggio minimo di curvatura / Minimum Banding Radius
Temperatura posa mobile / Dynamic laying temperature °C -30 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 BK Nero / Black
Temperatura posa fissa / Static laying temperature RE -30 .. +80 -25 .. +80 -25..+80 -25 .. +80 BN Marrone / Brown ]3 ?
Formazione sezione / Stranding N x mm cl6 32x0,10 42 x 0,10 32x0,10 BU Blu/ Blue
Raggio di curvatura / Banding radius min mm 10x @ 10x @ 10x @ 10x @ GN Verde / Green 10x ?/
Tensione nominale / Nominale voltage 300 300 300 300 GY Grigio / Grey
Tensione di prova / Testing voltage 2000 2000 2000 2000 PK Rosa / Pink
Note materiale guaina / Sheat material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free RD Rosso / Red | ozl (; 8
Note materiale isolante / Insulation material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free YE Giallo / Yellow
Colore / Colour Black Black Black Black WH Bianco / White @ =Diametro estemo del cavo /Extemal cable diameter




Attuatori lineari

e Assi lineari a vite senza fine
» Assi lineari a cinghia

e Cilindri elettrici ISO

e Pick and Place

Attuatori rotativi

* Tavole rotanti programmabili autoportanti
e Cambio formato
e Orientamento pezzi

Sistemi di trasporto

» Nastri di trasporto a passo variabile
e Rulliere a velocita controllata
» Motoriduttori a gioco ridotto

Sistemi di svolgimento

* Applicatori di etichette
» Svolgitori a passo costante e variabile
e Sfogliatori

AEC s.r.l.
Via Zambon, 33/A ¢ 36051 Creazzo (VI) ¢ Tel. +39 0444 370088

info@aec-smd.it * www.aec-smd.it




