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IEC025XxXX

Servo electric cylinder stage

MoTORI ABBINABILI *

pe atio
MATCHING MOTORS * Brecisions Gioco
Max carico | - Max carico diposizio- | Ripetibilta | assiale | 02 Max
Modello Passo vite Tipo vite dinamico * statico* | Antirotazione n:mento Rg eata. | massimo | SPintaftiro*
Motor Model Screw pitch |  Screw type Max dynamic Max static Anti-rotation L pe . Max push/
load * load * Positioning bility Maximum ull force*
M42SH33-Txx accuracy backlash | P
M42SHA7-Txx mm N N mm mm mm N
M42SHB60-Txx
ricircolo di sfere
;Curve di coppia a pag.::LLZ2 IEC025xxx 10 ballscrew 2500 3900 (] +0,02 +0,01 +0,02 210
orque curves on page
J * Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore @® = Standard ¢ Standard
* Maximum load applicable to the cylinder, independent from the torque of the motor O = Surichiesta * On request

Mechanical dimensions

Montaggio motore rinviato

Gear parallel transmission

Corse cilindri / Cylinder strokes Grafico forza / velocita — Force / speed graphs

| A 41
Motore M42SH60 - Tensione di alimentazione 24Vdc
@ jﬂ 030
M30x 1,5 S — § 0.25\
R —— | L
N S f :B: \ passo 10
M10x 1,25 3 e 3 020 N pitch 10
Q 125,50 + corsa / stroke <
| a 20450 + cora / soke £ 015 N\
21 =, 2 \
LN N
AN Foro per lubrificazione / E 010 \
Lubrication hole " E_ \\
| 125,50 + corsa / stroke 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 gthr:rs 2 005 —
S
22 204,50 + corsa / stroke L]
: (] (] [ J [ J [ J [ J [ J [ J (@]
0 0.02 0.04 006 008 0.1 012 0.14 0.6 0.18
Velocita uscita / rientro stelo - Out/in rod speed [m/sec]
@® = Standard ¢ Standard / O = Surichiesta * On request
Montaggio motore diretto
In line direct transmission
, 20 125,50 + corsa / stroke 53

M10x1.25 M30x15

\ R21
\ % = :\ :\ (i 7

| v 04

A\
Foro per lubrificazione
22 38 Lubrication hole A

Le dimensioni sono espresse in mm. ¢ Dimensions are in mm.

Masse dei cilindri / Mass of cylinders

CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO
Motor Massa corsa 0 (gr) Massa corsa 0 (gr) Massa per mm di corsa (gr/mm)
M42SH33-Txx
M42SHA7-Txx
M42SHB0-Txx




IEC040xXxX

Servo electric cylinder stage

MoTORI ABBINABILI *

pDE atlo
*
MA TCHING MOTORS . . Precisione Gioco
Max carico | Max carico di posizio- | Ripetibilita | assiale | o2& Mmax
Modello Passo vite Tipo vite dinamico * statico * Antirotazione n:mento Rg cata. | massimo spinta/tiro*
Motor Model Screw pitch Screw type Max dynamic Max static Anti-rotation L pe . Max push/
load * load * Positioning bility Maximum pull force
M60SH65-Txx accuracy backlash
MB0SH86-Txx mm N N mm mm mm N
*Curve di coppia a pag.12 IEC040050 5 N _ 2650 4600
Torque curves on page 12 ”C'rgglllgcc:;j\fere [ ] +0,02 +0,01 +0,02 1600
\ 4 IEC040120 12 5600 6800

* Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore

@® = Standard ¢ Standard
* Maximum load applicable to the cylinder, independent from the torque of the motor

O = Surichiesta  On request

Mechanical dimensions

Montaggio motore rinviato

Gear parallel transmission

Corse cilindri / Cylinder strokes Grafico forza / velocita — Force / speed graphs

60 Motore M60SH86 - Tensione di alimentazione 60Vdc
A 49,50 a
I 1.8 !
— passo 5
= == = 16 passo
'“ ] m=—— £ N
> s
[@E[ S 12 \<
M12x1.25 @20 @35 | ® ® ; <
W [ m 115 A% 'l: ;Z \\ pis;olgz
MDY @ 6 + corsa / stroke B of p’ C
=" | 24 | 30 B / stroke = \
Y @ g 0.6 e
[ A9 26‘50 g 04
7 [} ) 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | e g o —
v others E g
24 | 30 B + corsa / stroke 4 x M6 038 (] (] [ J [ J [ J [ ] [ ] [ ] (o] 0 005 010 0.15 020 025 030 035
053 Velocita uscita / rientro stelo - Out/in rod speed [m/sec]
Passo della vite @® = Standard ¢ Standard / O = Surichiesta * On request
Screw pitch
Montaggio motore diretto
In line direct transmission
[ ]
M12 % 1.25 ®35 B+ corsa / stroke 6150 a8 ACCESSORI GUIDASTELO ® OPTIONAL LINEAR CONTROL UNIT

-

— ®20 . ‘ ] l

12 41 58

2 140
71,60 26 38
LAY %6 4xP$6.40
* Y =1 - i -
O, O '} 0 75[7 h axme | [D\+- D = 2
©) 290 ® (¢ — | | ® 2 2 ‘ ‘ ‘ 67 i i . @ x\
A ! \@ ° - Po 4x M6
Foro per lubrificazione I © { 4xMe - T
060 24 30 Lubrication hole © 34,90 A o o & 777#777 5 w106 o 87 0 9 3
|
|

[ S
®
e
&

©
Lzr/ﬁ ERi —{:?Ti ‘ c— & QO@ | | e
— JJ 4x96,40 ? ‘ % . zz
Le dimensioni sono espresse in mm. ¢ Dimensions are in mm. Al = 38
4xM6 /ﬂ
Masse dei cilindri / Mass of cylinders — S 4 o il — noe
5( J]?EZ 56,40 58 lﬁ::’ i — M?ii ]
- I
CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO | & b @ L: - —
Motor Massa corsa 0 (gr) Massa corsa 0 (gr) | Massa per mm di corsa (gr/mm) Guidastelo a C o | Guidastelo a H e

C Linear control unit H Linear control unit

M60SH65-TxX
M60SHS86-Txx

N




IECO50xXX

Servo electric cylinder stage

MoTORI ABBINABILI *

pe allo
*
MatcHing moToRS . . Precisione Gioco
Max carico | Max carico di posizio- | Ripetibiita | assiale | O/ Max
Modello Passo vite Tipo vite dinamico * statico* | Antirotazione n:mento Rg eata. | massimo | SPintaftiro*
Motor Model Screw pitch | Screw type Max dynamic Max static Anti-rotation L pe : Max push/
load * load * Positioning bility Maximum ull force*
M86SHB80-Txx accuracy backlash | P
MB6SH9I6-Txx mm N N mm mm mm N
M86SH118-Txx
M86SH156-Txx ‘ IEC050050 5 12000 13000
*Curve di coppia a pag.12 IEC050100 10 nc”gglllgc(::;\fere 10000 13000 (] +0,02 +0,01 +0,02 5000
Torque curves on page 12
N v IEC050160 | 16 10000 13000
: . . * Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore @® - Standard ¢ Standard
Mechanical dimensions * Maximum load applicable to the cylinder, independent from the torque of the motor O = Su richiesta * On request
Montaggio motore rinviato
Gear parallel transmission Corse cilindri / Cylinder strokes Grafico forza/ velocita — Force / speed graphs
A 62 90 . . .
- " &2 Motore M86SH156 - Tensione di alimentazione 120Vdc
i
&8 7.0 !
Ij ) — passo 5
' A , S 60 | pitch5__|
N mil g
| g so
Mi6x15 P25 P40 3 \
y CJ ) SE— % 40
“ © /@) 155,60 \ < \
‘ ‘ ) ~ A £ 30
I & L . = passo 10
}7 i : :\ \ + @ @ B + corsa / stroke g ‘\\ pifCh 10 passo 16
046,50 m W @ £ 20 pitch 16
© . . © ) 32,50 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 2We* z \\/
O @ e = * ©—® others g 10 —
AR Foro‘ per‘Iubrificazione u
tubrication hole X 4.5 © 6|6 6 & o6 & e O 0 005 010 015 020 025 030 035
32,137 B + corsa / stroke DG’S Velocita uscita / rientro stelo - Out/in rod speed [m/sec]
Passo della vite @® = Standard ¢ Standard / O = Surichiesta * On request
Screw pitch
Montaggio motore diretto 5 A o)
- - . . .
In line direct transmission 10 CCESSORI GUIDASTELO PTIONAL LINEAR CONTROL UNIT
16
© 39,90 B + corsa / stroke 75,40 ( \
M16 x 1.5 @25 4 x M8 o6 = :;:n
®49 — | : o6 4x$8.50
A — D J - j & @ | axu | @ \:G N N R — o N
>y 5 i . E 1S s 1 oy —d e [ @
K s ]@ oo S S
N Naus? ! oo "’ s | o Ao 1 130 104 —% 5| 119 4650 72 100 137
r :ﬁlﬁs| jj_ X L@ L6 l - o & & | 4
Y = D . ‘j | - - 4\} ) 26| {1 GPr O - 5 06| 7//'“" ;
Foro per lubrificazione / = } l §9 - kg T
32_|_37 Lubrication hole A 46,50 e 5] 2025 L) 1550 L [\ e 46,50
Le dimensioni sono espresse in mm. ¢ Dimensions are in mm. =
Masse dei cilindri / Mass of cylinders axs o6 2 2408 s550
,—,V_L 46,50
CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO L b ¢ e | i e ¥ O
) 6 ®16 66 o=
Motor Massa corsa 0 (gr) Massa corsa 0 (gr) Massa per mm di corsa (gr/mm) T e 5 & f o
M868H80_TXX GUldaStelO a C 26 Gu|daste|0 a H 52,20 46,50

M86SH96-Txx C Linear control unit H Linear control unit
M86SH118-Txx K )
M86SH156-Txx




IECO80xXX

Servo electric cylinder stage

MoTORI ABBINABILI *

pe allo
*
MaTcHiNG MOTORS . . Precisione Gioco
Max carico | Max carico di posizio- | Ripetibiita | assiale | O/ Max
Modello Passo vite Tipo vite dinamico * statico * Antirotazione n:mento Rg eata. | massimo | SPintaftiro*
Motor Model Screw pitch | Screw type Max dynamic Max static Anti-rotation L pe : Max push/
o & load * load * Positioning bility Maximum ull force*
M110SH99-Txx ‘ - accuracy backlash | P
M110SH150-Txx mm N N mm mm mm N
M110SH201-Txx
*Curve di coppia a pag.12 IEC080050 5 15000 20000
Torgue curves on page 12
\ IEC080100 10 ficircolo di sfere | 5500 20000 ° £0,02 £0,01 £0,02 12000
ballscrew
: : : IEC080200 20 13000 20000
Mechanical dimensions
* Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore @® - Standard ¢ Standard
. o * Maximum load applicable to the cylinder, independent from the torque of the motor O = Surichiesta ¢ On request
Montaggio motore rinviato
Gear parallel transmission —— . . -
A 74 110 Corse cilindri / Cylinder strokes Grafico forza/ velocita — Force / speed graphs
= g
= [ ! Motore M110SH150 - Tensione di alimentazione 120Vdc
© © q
r 18.0 !
0 = passo 5
— — € 160 pitch 5
M20 x 1.5 $32 P45 |:i E 215 [@]E]: g 120 \
§ 10.0
e & - |
f - 80
g7z 2 \\
o 5 ? <40, | 46 B + corsa / stroke : 6.0 Pas,s)o 10 passo =
. £ 40 pitch 10 ‘
@ i — 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 2 g pitch 20
Foro per lubrificazione 4 x M10 others E 20
A Lubrication hole ./ 072 ® ® Y Y Y ® ® ® fe) 2
40_|_ 46 B + corsa / stroke 0 0.05 010 0.15 020 025 030 035 040 045
D95 Velocita uscita / rientro stelo - Out/in rod speed [m/sec]
Passo della vite
_ _ Screw pitch @® - Standard ¢ Standard / O = Surichiesta * On request
Montaggio motore diretto
. . L S)
In line direct transmission 10
20 AcCCESSORI GUIDASTELO ® OPTIONAL LINEAR CONTROL UNIT
©44,90 B + corsa / stroke 105
4xM10 ( \
M20x15 @32 . @75 R 2 2 2z
A ) M 6 . MOM_SO\
[ 1 3 : $ = T “Hhes
127 A\ ¥ 2x06 @ 4xm10 hid
W\ 095 72 L —'—H ,LLL % | 4 j
5 ¥ 130 72 130 165 ‘
—{ ‘//‘// —! | i 180 148 J’L‘ - 112,50 130 @7T*@ 72 106 130 189
\ N * = D 53 ‘ 128 @ | @
PR A
FOAM/‘ A 7 ‘ 1] - ¢ - = o <yé
40 46 Lubrication hole 4xM10 25 ‘ 25, 107 6 @
Le dimensioni sono espresse in mm. ¢ Dimensions are in mm. B
4xM10 @6 107 2x¢6 72
. _pe . . 1 [
Masse dei cilindri / Mass of cylinders N I L i P —
T o Loy 4xM10 . =
i =
CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO L o p O 11 e
Motor Massa corsa 0 (gr) Massa corsa 0 (gr) Massa per mm di corsa (gr/mm) Guidastelo a C o Guidastelo a H = =
M110SH99-Txx C Linear control unit H Linear control unit
M110SH150-Txx K J
M110SH201-Txx




Accessorl

FRENI ELETTROMAGNETICI ® EIECTROMAGNETIC BRAKES

SENSORI DI FINE CORSA ® LIMIT SWITCHES

L'EB24 e 'EB34 sono dei freni elettromagnetici monodisco negativo, chiusi a pressione di molle e dotati di flangia NEMA per un f
montaggio in linea, semplice e rapido. Vengono utilizzati per funzionamento a secco come freno di sicurezza o di stazionamento. Tipo * Type Circuito e Circuit Modello * Model Codice * Code
Caratteristiche EB24 EB34 U.M.
Coppia di frenatura 15 3,0 Nm Sens:;i Ie_:'ffetto SENH-C-MS
Max coppia in uscita 5 13 Nm
Max forza assiale applicabile 5 10 N
Max forza radiale applicabile 5 10 N k J
) Insersione 10 17 ms
Tempo intervento _ .
Disinserzione 21 35 ms -
N . [
Velocita massima 3000 3000 RPM CODICE D’ORDINE * ORDERING CODE
Inerzia 9 70 gcm? ( \
Temperatura di esercizio -10.. +90 -10 .. +90 °C IEC ‘XXXHXXXHXXXX ‘@ ‘XXX‘ @ Uni di guida
Temperatura di ambiente -10 .. +60 -10 .. +60 °C Modello  Model Linear control unit
Umidita di lavoro (senza condensa) max 95% max 95% %HR Alesaggio 25 ¢ Bore 25 025 CB | “C’ con bronzine « with brass bearing
- Alesaggio 40 ¢ Bore 40 040 HB | “H” con bronzine ¢ with brass bearing
Peso 750 1850 g Alesaggio 50 * Bore 50 050 HR | “H” con cuscinetti a sfera * with ball bushing
Alimentazione 24 24 Vv, Alesaggio 80 « Bore 80 2l
Potenza 15 24 W Passo vite » Screw pitch Freno elettromagnetico  Electomagnetic brake
p=5mm 050 L | BC | Uscita connettore (solo EB34) e Connector output (only EB34)
q . . . p =10 mm 100 BE | Uscita cavi ® Wires output
Dimensioni meccaniche b =12 mm o
p =16 mm 160 )
/EB 24 N N\ S T 200 Codice motore * Motor code
30 . 30 Mxx
- Corsa e Stroke
+ g 50 mm 0050 Accoppiamento motore © Motor coupling
100 mm 0100
150 mm 0150 D1 J@L R1
200 mm 0200 T
250 mm 0250 (T
o 300 mm 0300 X
91 15 DA 350 mm 0350 L
{ 400 mm 0400 LI Y]
— Altre corse su richiesta * Other strokes on ° I I
060 - 7;{ ©38,1 h7 request =t ‘ ‘
; =i =
s | |
\ 47,14 \ 4x$4,50 1,150
(EB34
46,50 46,50 68,20 37,10 32
14x@550 18’01
| |
_— 7 \
P14
124 5 g | @73.02H7
iy
093 B f
@14h7
\ /
_ls0

K 69,50 /




Tabella motori

. Impulsi/ A;ioqamento: SMD1204 - Corrente_ nominale: 1,5A . Impulsi/ Azjoqamento: SMD1204 - Correntg nominale: 5,5A
COdiCG Corrente dlcr?lr_;‘%xaé giropenco_ 021 Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,5A ‘—ZAV:c COdiCG Corrente df:r(r)][:;ﬂltae giropenco- 54 Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A T
motore | difase . i Encoder der 018 — motore | difase : ~ | Encoder der s i
M42SH33-Tx Motor Phase n|m|§_n to Encoder Encoder | £ 015 N\ M86SH9I6-Tx Motor Phase nimento Encoder Encoder | £ 22 T
code current Holding pulse/revo- || S, code current Holding pulsefrevo- | g N
torque lution g 0’09 torque lution g o N
M42SH33-T-C M117 15A 0,23 Nm - - § 0,06 \\ M86SH96-T-C M216 56 A 6,5 Nm - - 2 i: N
O 8 ’ N~
M42SH33-TO0512P24C | M140 | 15A | 0,23Nm | Push-pul =~ 512 = °® M86SH96-TO0512P24C M217 = 56A | 65Nm | Push-pull | 512 06
0 0
M42SH33-TO0512L05C | M130 = 15A | 0,23Nm | Line-driver 512 . e e M86SH96-TO0512L05C M218 | 56A | 65Nm | Line-driver 512 0 . S loci.- valacy (o)
i Impulsi/ O CorentnominalclcB . ; Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 6A
Codice | Corrente d?;gﬂltz- giropenco- 0,4 DAV SHD 204 - Romine, curent LEGA = Codice | Corrente d?;gﬁ'; gli:gp;fclc/)_ 7,2 Drive: SMID1204 - Nominal current: 6A oo
motore di fase . Encoder der _ 035 motore di fase . - Encoder der _ 64 =120V
M42SH47-Tx Motor Phase nimento Encoder Encoder | £ 03 . M86SH118-Tx Motor Phase nimento Encoder Encoder | & 59
Holding A\ Hold 48
code current torque pUIISueti/(r)iVO' 0;;0(,)2: — code current t(;)r :Jneg pulse_/revo- é ;1
B ois q lution ,g - ~ g
M42SH47-T-C M111 | 1,68 A | 0,44 Nm - - -3 M86SH118-T-C M18 6,0 A 8,7 Nm - - g24 N
8 g1
M42SH47-TO0512P24C | M141 | 1,68 A | 0,44Nm | Push-pull | 512 008 M86SH118-TO0512P24C M93 6,0 A 8,7Nm | Push-pull = 512 08 1
. . © 100 300 600 1000 1500 0
M42SH47-TO0512L05C | M131 | 168A | 0,44Nm | Line-driver — 512 elacit - Veloiy () M86SH118-TO0512L05C | M84 | 60A | 87Nm | Line-driver 512 o % R o
. Impulsi/ Aﬁiﬁgamem(x SMDJ(;ZH(]);:];C:J:;”;? nominale: 1,2A ) Impulsi/ Aﬁi;)er!amentoz S’\A-D]bzn(w)ﬁ-accour:reenr:g nominale: 6,2A
Codice | Corrente dﬁ?}g‘:}ﬁ giro enco- 0,64 Drive: SMID1204 - Nominal current. 1,24 == Codice | Corrente dﬁ?}gﬂt‘l giropenco- g Drive: SMD1204 - Nominal current: 6.2A e
motore di fase . " | Encoder der _ 056 motore di fase . " | Encoder der IR =
M42SHG0-Tx Motor Phase T_"g}si?]to Encoder Encoder | £ 048 M86SH156-Tx Motor Phase mg}gir:]to Encoder Encoder | £ Z;g
code current torqueg DUll’Set_/feVO' g 04 code current torqueg PUlls'i_/feVO' g 54
ution ° 0,32 ution E 4,5
s O, . 36
M42SH60-T-C M112 | 1,2A | 0,8Nm - - §2i§ N M86SH156-T-C M22 | 62A | 12,8Nm - - g7 1
~ o -
M42SH60-TO0512P24C M142 1,2 A 0,8 Nm Push-pull 512 0,08 M86SH156-TO0512P24C M94 6,2 A 12,8 Nm | Push-pull 512 e
0 0
M42SH60-TO0512L05C | M132 | 12A | 08Nm | Linedriver 512 . S A < Wi M86SH156-TO0512L05C | M85 | 62A | 12,8Nm | Linedriver 512 o - P
. Impulsi/ Arzi\ilc;r]amento: SMD%ZrSi‘I‘w:clcc%rrrSerr nominale: 2,8A . Impulsi/ Arzi\i/?amento: SMD]&?&A%%T%P nominale: 5,5A
Codice Corrente dICrcT)][;[:&aé giropenco- 16 Diive: SMD1204 N I t: 2,8A — Codice Corrente di(::qgﬂ;_ 4o enco- 7 Drive: SMD1204 - N I t: 5,5A o
motore di fase . i Encoder der _ 14 T motore di fase . Encoder der _ & =ity
M60SH65-TX Motor Phase T_:n}gnto Encoder Encoder é 12 = MllOSHgg-TX Motor Phase mg}g;to Encoder Encoder ;E, i'g A\
code current tc?r :Jns pulse/revo- || 3 1 code current o ueg pulse/revo- | BEREY
q lution 2 2,2 N q lution S 32 ~
M60SH65-T-C M02 2,8 A 2,1 Nm - - ;% 0:4 N M110SH99-T-C M32 55A 11,2 Nm - B § i: -
i Sh
M60SH65-TO0512P24C M90 2,8A 2,1 Nm | Push-pull 512 02 M110SH99-TO0512P24C M95 55A 11,2 Nm | Push-pull 512 B
0 0
M60SH65-TO0512L05C | M81 | 28A | 21Nm | Linedriver 512 1°° . CHI L M110SH99-TO0512L05C | M86 | 55A | 112Nm  Linedriver 512 10 0 oy (00
. Impulsi/ Az_ior}amento: SMD1204 - Correntg nominale: 2,8A ) Imoulsi/ Arzi\i,?amenm: SMDtﬁﬁé%ﬂﬁiﬂt? nominale: 6,5A
Codice Corrente dl(:r(:]g[:];:aé- giropenco- 21 Drive: SMD1204 - Nominal current: 2,8A — Codice Corrente d?;g?]ltae- giropenco- 18 Drive: SMD1204 - N | t: 6,5A m‘
M60SHS6-T motore di fase . t Encoder der Ll —< o M110SH150-Tx motore di fase nimento Encoder der 2 16
L Motor Phase mgn 0 Encoder Encoder || £ 15 Motor Phase Holdin Encoder Encoder |2 1‘2‘ N
code current tgrqlljns pU|ISe/reV0- g12 N ~ code current torqueg PUllsi_/feVO- o N\
ution o ution 2 e
M60SH86-T-C MO06 2,8 A 3,1 Nm - - % Z:Z N - M110SH150-T-C M36 6,5A 22 Nm - - % j ~
8 \_\\ O ~
M60SH86-TO0512P24C M91 2,8A 3,1 Nm | Push-pull 512 o N~ M110SH150-TO0512P24C M96 6,5A 22 Nm Push-pull 512 2
0 0
M60SH86-TO0512L05C = M82 | 28A | 31Nm | Linedriver| 512 1 0 tocia - Vet o M110SH150-TO0512L05C | M87 | 65A | 22Nm  Line-driver 512 . . Vel - velosity ()
i Impulsi/ Aﬁi\?eqamento: SMch)ZI,E]Ji‘:];\CSJ:fE”r:‘? nominale: 5,5A . | Isi/ Azionamento: SMD1204- Corrente nominale: 8A
Codice Corrente Coppla giropenco— 36 Drive: SMD1204-N I t 5,50 — Codice Corrente _Coppla gi:gp:nilo— 50 . Drive: SMD1204 - Nominal current: 8A —roovad
M86SHS80-T motore di fase dr:im:m?)- Encoder der e ———— N el M110SH201-T motore di fase di mante- Encoder der _ ii
-IX Motor Phase Holdin Encoder Encoder | £ zj - Sl Motor Phase r|1_||m|§n to Encoder Encoder é 14
code current ¢ N pulsefrevo- | 18 =, N\ code current olding pulse/revo- || 8 12 AN
orque lution S 1 torque Jution 5 10 \
o 8
M86SHB80-T-C M15 55A 4,6 Nm - - E{ ;’Z y Hil M110SH201-T-C M40 8,0A 30 Nm - - § i ~_
g U ~—— (6] \\\
M86SH80-TO0512P24C M92 55A 4,6 Nm | Push-pull 512 04 M110SH201-TO0512P24C M97 8,0A 30 Nm Push-pull 512 2
0 0
M86SH80-TO0512L05C | M83 | 55A | 4,6Nm | Linedriver| 512 o . Velocts - elotiy (o) M110SH201-TO0512L05C = M88 | 80A | 30Nm | Line-driver 512 1°° 3°° R D

Curve di coppia realizzate con torsiometro AEP mod. MRT250NM

The torque curves are made with AEP torgue transducer mod. MRT250NM




Cavi a posa mobile

0 . [~ 38,5
Cavo motori serie MB6SH ed M110SH con connettore 7/8” precablato CONVOSFxx78CxxSUL00 | 1+ (15 \ ] vareatra cavo
< 2 —] s rintin
Nr. Sezione Caratteristiche Materiale Materiale Diametro | Lunghezza Cavo motore preassemblato § = g s tﬂ
conduttori guaina isolante esterno 718" 5 vie femmina . = 2 l
Modello - model : . - Sheat Insulation Outer 7/8" 5 ways female &+ os
nr. of wires Section Characteristics material material diameter Length preassembled motor cable Sy e i
N mm? mm m 75
' Phase A 1 >——F>——BLACK
- R p S T
CONVO5FDR78C04SU100 4+1 1,00 uL CSé 300V PUR PP 9Y 7,4 4 L PhaseA- 2 / BLUE
80°C Ground 3 YELLOW/GREEN
UL-CSA 300 V Prases 4 >——! on
CONVO5FDR78C12SU100 4+1 1,00 80°C PUR PP 9Y 7,4 12 3~  PhaseB- 5 P v
| - - 27
Cavo motori serie M42SH/M57SH/M60SH con connettore M12 precablato
. . . 4
Connettore Nr. | Sezione | Caratteristiche Mate_rlale Materlale Diametro | Lunghezza =1 ¢
conduttori guaina isolante esterno g
Modello - model Connector nr.of | saction | Characteristics | SNe@t | Insulation | Outer Length &
wires material | material | diameter o
N mm? mm m Phase A- 1 \\ BROWN (BN)
. - Phase A 2 )———1————WHITE (WH)
CONVO0O5FM12C04SU034 Dritto 5 0,34 UL20549 PUR PP 9Y 5,8 4 |
5 PhaseB- 3 ‘ BLUE (BL)
CONVO5FDRM12C125U034 Dritto 5 0,34 UL20549 PUR PP 9Y 5,8 12 PhaseB 4 )—\1— BLACK (BK)
/
5
CONVO5F90M12C04SU034 | Angolato 5 0,34 UL20549 PUR | PP9Y 5,8 4 = Ly Ground Z - _, CREEn
Dritto Angolato =
| 214,5 ]
Cavo encoder Push Pull con connettore M12 precablato M1z = g 2
Connettore Nr. | Sezione | Caratteristiche Mate_nale l\_/latenale Diametro | Lunghezza == % .
conduttori guaina isolante esterno = 3
Modello - model Connector nr. of Section | Characteristics | _Sheat | Insulation | Outer Length 2 w g 1
wires material | material | diameter i «
N mm? mm m o 1 +24vde 1 \\ BROWN (BN)
11
CONVO5MDRM12C04SU025 | Dritto 5 0,25 UL20549 PUR | PPOY 5,5 4 e N Channel A 2 , WHITE (WH)
T Ground 3 BLUE (BL)
CONVO5MDRM12C12SU025 Dritto 5 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 55 12 ChannelB 4 )—\I—BLACK (BK)
|
CONV05M90M12C04SU025 | Angolato 5 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 5,5 4 L L] Channelz 5 >———7——— GREY(GY)
Dritto Angolato =
27
Cavo encoder Line Driver con connettore M12 precablato
Connettore Nr. | Sezione | Caratteristiche Mate_rlale Materlale Diametro | Lunghezza =i
conduttori guaina isolante esterno 5
Modello - model Connector nr.of | section | Characteristics | ONeat | Insulation | Outer Length 8
wires material | material | diameter ™
) Ch. z+ 1 > ——+ N WHITE (WH)
N mm mm m e +Vin 2 )+ + BROWN(N)
. . Ch.A+ 3 >——+—+———GREEN (GN)
CONVO08FDRM12C04SU025 Dritto 8 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 6,4 4 Ch. A - 4 ———+——— YELLOW (Y1)
. Ch.B+ 5 >——t—1—— GREY (GY
CONVO08FDRM12C12S5U025 Dritto 8 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 6,4 12 Ch.B - 6 >—T—T——PINK (,gK) )
Common 7 )ﬁ BLUE (BL)
CONVO08F90M12C04SU025 Angolato 8 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 6,4 4 o — Ch.z- 8 >————RED(RD)
Dritto Angolato M- —a
SPECIFICHE UM | CONVO5Fxx78CxxSU100 | CONVO5FxxM12CxxSU034 | CONVO5MxxM12CxxSU025 | CONVO8FxxM12CxxSU025 SIGLA DESCRIZIONE Raggio minimo di curvatura / Minimum Banding Radius
Temperatura posa mobile / Dynamic laying temperature °C -30 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 BK Nero / Black
Temperatura posa fissa / Static laying temperature EC -30 .. +80 -25 .. +80 -25 .. +80 -25..+80 BN Marrone / Brown ]3 ?
Formazione sezione / Stranding N x mm cl6 32x0,10 42 x 0,10 32x0,10 BU Blu/ Blue
Raggio di curvatura / Banding radius min mm 10x @ 10x @ 10x @ 10x @ GN Verde / Green 10x ?/
Tensione nominale / Nominale voltage \% 300 300 300 300 GY Grigio / Grey
Tensione di prova / Testing voltage \ 2000 2000 2000 2000 PK Rosa / Pink
Note materiale guaina / Sheat material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free RD Rosso / Red | ozl q 8
Note materiale isolante / Insulation material notes Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free YE Giallo / Yellow
Colore / Colour Black Black Black Black WH Bianco / White @ =Diametro estemo del cavo /Extemal cable diameter




Attuatori lineari

» Assi lineari a vite senza fine
* Assi lineari a cinghia

e Cilindri elettrici ISO

e Pick and Place

Attuatori rotativi

e Tavole rotanti programmabili autoportanti
e Cambio formato
e Orientamento pezzi

Sistemi di trasporto

e Nastri di trasporto a passo variabile
* Rulliere a velocita controllata
e Motoriduttori a gioco ridotto

Sistemi di svolgimento

e Applicatori di etichette
e Svolgitori a passo costante e variabile
e Sfogliatori

AEC s.r.l.
Via Zambon, 33/A ¢ 36051 Creazzo (VI) » Tel. +39 0444 370088

info@aec-smd.it * www.aec-smd.it




